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| 풏퍸

  믻왗쪇왗쫯킟캫폀픻핳뫰ힻ삠(AI)뫷셫핯�밫퀛핓몫픿�샣퀗밫몿혗홫
캫폀폋켗 ힻ삠 탗킟� 캫폀픷왗 헿숓뫛 햃샟. 왗쬂핓 몸햼옠픻 싗퓣펯 켬삠
햋�쫯샟풯폼·픛ힻ·폀셫핯맻맻삠쾇퓣펯폨엄뫷핯읷퍃혐헼픷왗슲쨖�삏
뫰밄쟘뭧홫폋핓횇풫숓삏펌캼핯쒗옲ힻ뫛햃샟. 핯왗핳왗쫯킟캫폀픻밫퀛
몸햼픿뼓펯몸혗퍃쫯퐻캫폀혐�핓탧폼폨픷왗쭻캼뫛햃샟.
  왗쫯킟 캫폀픻 폀킟잷(퓋햋햧·쾇햧), 짳싗킟잷(탧쭻·좣싃), 샟풯킟잷
(퐿혗·탗킟� �)핯 먐몇 폫쇔숗 뭧홫읷 먑뫛 햃펯, 혐 샣몿핓 �퍸켬핯 헿�
캫폀몸햼옠픷왗ힼ몫숗샟. �읓밫쨓햋켘, 혐짻먋쾈밫, 켗쫯좣�심픻샣밫맿뺯
샻�맻펯옟퓇, 믻왗쪇�캼몸쪻탗, 캫폀잧킟�읷힘탗�삏풏핳픷왗햌풤샟.
  뫰밄쟘샣몿쪿왗쫷썇, 폀킟잷폋켗뭨픻�읓, 폼뭧햋켘, 퀓먐심탧쾇햧핓
푳 핓홯솿맻 쟟풫 뾍팿 뭧홫헼픷왗 �퍸 쨓졯, 핷쫳픻 �읓 퓋웇 홫샧 잧킟�삏
홯햧뺓 퀓먐·햋켘 밃·쾇햧 맻뫰 밫퀛픿 뺯햧 쾇햧 샣몿폋켗핓 밫퀛 풫퓿퐻
뫰밄 퍃혐켬픿 쫯뫛 햃샟. 핯왗 핳 핷쫳픻 폀킟잷 잧킟�읷 밫퀛뫷 뫰혐
몸햼옠픷왗 퀓삏 뭧홫읷 켬뫛 햃삏 쨓졯, 뭨픻 푳쭻 쪻퀓폋 짷먋 뭧홫헼
몿읷퍃뫛햃샟.
  짳싗킟잷폋켗삏펌뭨맿몤�맻셏풬쒗옲샟. 뭨픻혐짻먋쾈밫, 켗쫯좣�, 뫛켬삠
켷켗, 혗펯밫 심 왗쬂 퓋맻핓 탧픿 �ힻ삏 쭻폋켗 뭨캫픣뫷 탛욫켬핯 �쭿
�헼숓ힻ 좶 핷쫳뫷 휌뭨폋 샻 핓홯핯 ힻ쾈숓뫛 햃샟. 핯왗 핳 퐿혗 컘캫핯
샻숛퀓왘 탧쭻 퀓햀솿 볓 힘맻삏 뭧홫맻 쨓쫰숓뫛 햃샟. 쨓졯 핷쫳픻
먋쾈밫·켗쫯좣�·혐짻쭻 쭿퍷폋켗 믻왗쪇 훻픿 훷솿졫, 쾇햧 밫퀛뫷 혐짻 맻뫰
폨엄픿몫짳싗킟잷뺯햧읷�뫰밄쟘핓휌탧쭻읷햠퍀뫛햃샟. 샟쟇핷쫳
폨탗 AI 쨓솿�퐻 핷쭻 쌏ힻ� 혗펯·�탛 쭿퍷폋켗삏 푳 핓홯핯 홯햧 ힻ삠
폼폨폋켗삏컃왗풯뫷혗읷퍃뫛햃샟.
  샟풯킟잷폋켗삏뭨핓먐혋핯캼샻헼픷왗쉋싗엧ힿ샟. 뭨픻켳몿�뫛퀓훻핓왗쬂
풤 핳앷퐻 혗홫폀 햋쇔 퀓풏읷 쨏�픷왗 캫폀풤 왗쬂픿 퍃혐헼픷왗 풤뫛
햃픷졫, 쇔 왗쬂뫷 켗찿킟 왗쬂픿 휌탧픷왗 컃왗풯 탗햠픿 챛읯몇 샻뫛 햃샟. 
샻밫폀휌탧핓탗킟��(SI) 폨엄뫷AI·SW 픰몸픻샟풯킟잷몸햼옠핓탧
풏쾇왗햌풤샟. 쨓졯핷쫳픻뫛밄캫폀풤왗쬂퐿혗폋켗삏폧헿먐혋픿픛ힻ뫛
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햃픷뺓, 켗찿킟 왗쬂뫷 셫핯�·얦 밫쨓 SI 폼폨폋켗삏 캼샻헼픷왗 햠 쾈솿맻
혗헼핯샟.
  핯엧 뫰밄쟘 샣몿쪿 먐·퍸혋픿 횀 썇, 뭨 왗쫯킟 캫폀픻 샟풯킟잷핓
몸햼옠폋찿폀킟잷뫷짳싗킟잷핓뭧홫헼�퍸켬핯뿿헼숗퀓·켬햠뭧홫, 
핷쫳픻 캼퓿 샣몿핓 퍃혐켬픿 밫쨓픷왗 퓿 샣몿왗 맻�읷 핯헿삏 퀓ힼ·퍃혐
뭧홫왗 풏퍸숗샟. 핯 뭧홫헼 �핯삏 펌뭨 밫폀 헿얰뫷 혐쭻 혐�핓 쨤켬폋솿 믳샻왗
쨓폼숓뫛햃샟.
  횀졯, 뭨 왗쫯킟 캫폀핓 탧 뫷혗삏 샟풯킟잷 휌탧핓 켬햠 뭧홫읷
폀킟잷뫷짳싗킟잷뱇ힻ폫몫숓삏믛햜뫰밄쟘뭧홫왗헿삏셫햃샟. 쌫앷켗
뭨 왗쫯킟 캫폀핓 ힻ쾈맻삠 켬햠픿 퓿켗삏 ‘뫰밄쟘 퍃혐’퐻 ‘탛탗햠 훷솿’읷
쫌삏얔헿얰핯풏뭧숗샟. 
  뫰밄쟘 퍃혐 �졯폋켗 밫폀픻 폀킟잷뫷 짳싗킟잷핓 �퍸켬픿 휌탧픷왗 탧
쾇햧·쭻폋샻뫰쇔R&D, 탟힘밫쨓밫퀛뺯햧, 샻�쾇햧쨊�(聡)�읓밫퀛
쫯읷�ힿ퍷샟. 혐쭻삏뭨캫쭻򟻘폋쌫읳�밫탟·찿풤쭻샯픿퐿뫛, 
퀓풏 밫폀뫷 뫰밄 밫폀픿 폫몫삏 탟힘·뭧쟟 폫몿 혐�픿 � 짷맿핓 밫퀛 햋잸
뽳옠픿 슲쨖�퍷 졫, 솿탗묌캫 밫쨓 햧햋퓋 �몿읷 뫛솿 휌햠밫헼 뫰밄
퍃혐켬픿쫯풏맻햃샟.
  쇔탗폋탛탗햠훷솿헿얰폋켗삏밫폀핯샟풯킟잷핓먐혋픿풤왗쬂샣휌탧폋켗
쪒펯뺓 ‘왗쬂+혗펯+픛ힻ쫯퀓+SI’읷 몫 �ힻ·�� 쾏웣콓 퀓�픿 샻뫛, 
쫯퍃·탛욫켬픿먐‘�잫왗쬂(Clean Robot)’ 헿얰픿�믻왗쪇탗햠폋켗�쪿읷
�ힿ퍷 샟. 핯폋 샻 혐쭻삏 푳 왗혘퐻 폫몿 ‘K-왗쬂 �ힻ’핓 믻왗쪇
옃엫킟��픿헼믴ힻ퓋퍷졫탗·핳힘�몿핓뭨혗훻혐읷�찿뫻켳
햠쪸픿뭧홫헼픷왗퐿퍷샟.

뭨왗쫯킟캫폀핓몸햼옠혗뫛읷퓿샻핌�몿
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Ⅰ 폫뭧쨫몸

 왗쫯킟캫폀*픻핳뫰ힻ삠(AI), 쨓솿�, 켷켗, 뫛켬삠햋켘심샟펌�샣밫퀛핯픰숗 
샻헼핳�샣픰쫰캫폀픷왗짳얓혗홫쨊켗찿킟엧샟핿헿핓탧쇔옠

* 왗쬂핯햌쇔·풤숓삏헿뫷혐픿삏밫퀛·탗킟�·켗찿킟폼폨ힻ�

 켳몿몸혗엷(WEF)픻왗쬂뫰심4샻탛밫퀛핯뽳쇔탗햠픿햧뫛뾈폀·혗홫폀·핓웇
심탧캫폀폋켗컘캫켬캼뫷핷햋잧탛픿�ힿ멾픷왗헿쟘1)

 켳몿왗쫯킟탗햠픻뽳쇔옠쭻홬뫷뫛옴캧ힿ햀핯퀓풏힘맻읷몧핳졫폫믛
5.2%왗ힻ쾈켬햠헿쟘2) 

 2025뼿 믻왗쪇 왗쫯킟 탗햠 믗좣삏 503.8펰 샧엧(74.1홫퓋)왗 �혐숓졫 2030뼿폋삏
650.2펰샧엧(95.6홫퓋)폋샧헿쟘

2025뼿 캫폀풤 왗쬂 쟟�픻 108.2펰 샧엧(15.9홫퓋), 켗찿킟왗쬂 쟟�핯 395.7펰샧엧
(58.1홫퓋)폋샧멾픷왗쫯핯졫켗찿킟왗쬂쟟�핯캫폀풤핓퍸3.7쨫�ힻ

- 캫폀핓쭻맻맻���퓋�핯싗퓣펯혗홫폋켗SW, 셫핯�, 켗찿킟쾏웣콓픷왗핯쇔뫛 
햃핇픿핓짳

켳몿왗쫯킟쟟�탗햠믗좣쨊헿쟘(2016~2030)

햋웇: Statista Market Insights(멻컄핷: 2025.10.)

1) WEF(2025.10.14)
2) Statista Market insights(2025.10), 퓋샧엧픣1470퓋(‘25.12.9 밫훻)
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 �믷믻왗쪇뫰밄쟘쮃탟켬탧왗왗쫯킟캫폀핓퍃혐헼핳뫰밄쟘뭧�뫷뺯햧
풻ힼ핿핯맼뭨핓몸혗퍃쫯퐻캫폀몸햼옠핓탧뫷혗맻숣

 왗쬂뭧쇔핓탧햠쭻핳폼뭧햋켘뫷퓋웇핳�읓쨊혐짻먋쾈밫심탧쾇햧·쭻·햠찿핓
혐뭨휌캼픻캫폀핓퍃혐헼켬햠픿헻삏맻햠�잧킟�맻숛퀓햃펯샻핌풏

[�뫛] 훷풏뭨핓왗쫯킟캫폀혐�
뭨맻 혐�쨤 탧 풏퍸

짳뭨  왗쬂픿 AI·혗홫 몸햼옠 쨊 뫰밄쟘·퍃쫯퐻 폫몿 � 뭨맻헿얰 퀓잸 뽷핓 쫳몤

휌뭨  혗홫폀 뫛솿 탧 퀓샣픷왗 왗쬂 픜켬, 탧쭻 뭨캫퐻 쫯홫밃·캫폀 헼풤 핓줯 �ힿ

픛엸  앷핯힇 픛엸(Horizon Europe), ADRA 뼃큸(AI·DATA·Robotics Association) 혐�
밫쨓 왗쬂·AI·셫핯� � R&D ힻ퓋, 훻·탟힘 얦 휌탧핓 옠 옃핿퓇� 탧

뭨  혗 4� ힻ삠왗쬂 밫쫳몿폋 쌫읳 혗홫·켗찿킟 왗쬂 캫, 탧쭻 뭨캫(80%) �ힿ, 
탗햠·퀓풏 휌탧핓 짷맿 훷솿 캫 헿얰  휌혋

핷쫳  몸혗퍃쫯 혐� 밫쨓 밫퀛·햋퓋 퍃쫯퐻 캧줳혗 몫 탟힘픿 몫 뭨맻 훷솿 헿얰 �ힿ

햋웇: 맼혐쭻탧혐�뫻옣핯ힻ쨊펳왛햋웇횀

 쫳쫯뫛켗삏짳얓�샣캫폀핓탧쭿퍷핳왗쫯킟캫폀픿휌탧픷왗▲·핷뫰밄쟘
컘�몿읷찿뭋·쭿켘뫛▲ 펌뭨핓훷풏밫폀샻핌쨊혐쭻혐�쨤혋멻픿�, 뭨
캫폀핯ힼ졯뭧홫헼뫷혗퐻헿얰헼쨤픿솿�삏셫좤헼핯햃핇

 핷쫳픻캫폀풤왗쬂�샻퀓�뭨핯햋캫폀뭧홫퐻왗쬂켟�퀓풏심폋켗뭨뫷픛캧
뫰밄쟘혐�찿뭋폋쌫읳탗캧혋핯�

- 2024뼿핷쫳핓캫폀풤왗쬂탛믗켟�샻퀓삏4쟇4�샻왗켳몿2퓿믗좣핯졫, 뫰밄쟘쫌좤
픷왗맻숓삏탧쭻쭿퍷폋켗믻왗쪇혋픛픣60~70% �ힻ

 쌫앷켗핷쫳뫷핓찿뭋읷�뫰밄쟘샣몿쪿(폀·짳싗·샟풯) 몸햼옠뫷�퍸풏핳픿ힿ샣뫛, 
핷쫳탘좣셳핓탗캧혋픿솿�삏멾픻뭨왗쫯킟캫폀핓혐�뫷밫폀헿얰켟몿폋
픛핓짳�뫛맻숛멾
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�뫛 왗쫯킟캫폀핓뫰밄쟘�몿

 왗쫯킟캫폀핓뫰밄쟘픻�몇폀킟잷, 짳싗킟잷, 샟풯킟잷켳샣몿왗뭧쭿쫷퀓 
햃픷졫맼샣몿삏왗쬂컘캫폋풏햋퓋, 쭻, �횀혗쨊켗찿킟뫷혐픿샯샴

왗쫯킟캫폀핓뫰밄쟘�몿

 (폀킟잷) 왗쬂혗홫폋풏퓋웇쨊밫�쾇햧읷뫰밄삏샣몿왗, 왗쬂핓탧쭻핳좣�, 
켷켗폋캧풤숓삏폼뭧햋켘핯퀓헼

- 폀킟잷샣몿핓퍃혐켬픻왗쬂컘캫찿풤쨊픣켬폋ힼ혌헼폼픿짳�졫혐뭨맻폋
샻뾍픻핓홯솿삏뫰밄쟘핓쮃퍃혐픿퍷밫퀓햃핇

 (짳싗킟잷) 왗쬂핓켬삠픿횇풫삏탧쭻쨊좣싃컘캫샣몿왗, 핯샣몿핓밫퀛옠핯왗쬂핓
혐짻솿·퍃혐켬픿횇풫삏탧풏쾇맻숣

- 탧쭻쨊좣싃샣몿핓밫퀛햋잸솿삏폀킟잷뫷샟풯킟잷픿햂삏탧�픷왗, 캫폀
몸햼옠뫷뫰밄쟘퍃혐켬픿횇풫삏맻햠헿얰헼뭧맿픷왗맻
* 핷쫳·쇀핷픻혐짻먋쾈밫, 켗쫯좣�, 혗펯밫심뭧쇔몿밫퀛휌탧픷왗켳몿탗햠훷솿

 (샟풯킟잷) 왗쬂퐿혗픿컘캫뫛핯읷탟혗캫폀햠핯뺓켗찿킟쭿퍷폋헼풤졫, 뫻옣
훻쨊핳힘픿샯샴삏샣몿왗�횀캧풤햋폋몇맻�읷혗뫰삏혌혋

- 탟혗컘캫·줷읓·핓웇심샟펌햠폋왗쬂픿헼풤삏샣몿왗왗쬂캫폀핓퀓풏��뫷
캧폀켬뫷맻몫혐숓삏뭧맿
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Ⅱ 뭨뺯푳왗쫯킟탗햠쇔

01   켳몿왗쫯킟탗햠옇싗

❶ (탗햠햧) ‘혗홫’ 휌탧폋켗AI·SW 픰‘폀·켗찿킟’왗핓줯몇휌탧핯쇔

 헿�헼캫폀풤왗쬂탗햠픻켬퀔밫폋ힿ햀쨓졯, 핳맿뫷뫰홯삏AI 밫쨓쇔·켗찿킟
왗쬂핯컃왗풯켬햠쇔옠(Growth Driver)픷왗쭻캼

밫홯햋쇔�·헿햋캫폀핓샻엄컘캫앷핳폋켟�숗샻캫폀풤왗쬂핓켬햠핯혐�숗쨓졯, 
퍃헿킟폁핯햌폀햋퐻볓핷퀓햃삏쇔왗쬂솿햀핯힘맻

- 쇔왗쬂픻2024뼿헿�캫폀풤왗쬂켟�핓11.9% �ힻ픷졫, �믷7뼿맿쇔왗쬂
켟�샻퀓* 6쨫힘맻
* (켟�샻퀓): 1.1쟇샻(2017) → 6.4쟇샻(2024), (켟�혋픛픣) 2.8%(2017) →  11.9%(2024)3)

- 캫폀풤왗쬂켬햠켳삏혐�숗쨓졯, 줷읓, 핓웇, 뭨쨤심AI퐻셫핯�맻몫숗켗찿킟왗쬂핯 
탗햠픿훷솿졫뾍픻켬햠켳헿쟘
* 폫믛힘맻픣헿쟘(2023~2029): 캫폀풤왗쬂1%, 켗찿킟왗쬂10% 4)

 뭨뺯밫폀캧옻| 

 (잧찇킟졏싗·왗폏켗ힻ�) 뭨캫 AI 밫퀛 밫쨓 퀓퀛 왗쬂 쨊 핓웇밫밫핓 믻왗쪇 퀓� 샻
 (옃핳쫯풫왗쫯킟) 젳뽳핯싗 쨊 4홬 쫯 왗쬂밫퀛픿 쨏�픷왗 뭨쨤·햧뺗 샻핌심 퀓좤헼 왗쬂 먗쨗
 (왗쫯힃) 햋픣훷 왗쬂 밫퀛픿 쨏�픷왗 쨫쾜 심 켗찿킟 왗쬂 쭿퍷 탟힘·캧폀 �ힿ

햋웇: 샴캧 핯ힻ 쨊 펳왛쫯솿 횀

❷ (찿힃샃킟좣셳헿) ‘ힼ혌쾇픛’폋켗‘뭧쇀’픷왗, RaaS5)(Robot as a Service) 캫

 �밫 햋찿 쭻샯픿 훿핯뫛 퓏 뭧쇀 캧풤웇읷 뺯삏 뭧쇀 왗쬂 켗찿킟(RaaS)맻
줷읓·F&B 쭿퍷폋켗훻찿힃샃킟좣셳왗혐�

3) IFR 2025
4) Statista 2024
5) 왗쬂픿뭧쟟삏샻탛뭧쇀쨤탘픷왗핯풤졫햠찿·쾇퓣펯·픛ힻ쫯퀓읷�혗뫰삏켗찿킟찿힃샃킟좣셳
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 �뫛| RaaS 찿힃샃킟좣셳솿햀핓훷풏핯혋

 (ힿ햀햠쪸 퐿) 뫛먘핓 �밫 왗쬂 뭧쟟찿풤 쭻샯픿 퓏/폫 샣퓿왗 뭧쇀 �밫 쭻샯 몸먋
 (퀓핰 퍃혐켬 쫯) 혗홫캧삏 핷켬 쟟맻 팿샇 쨓쫰 뭧쇀웇읷 쫯 햧줯뭧홫읷 퍃혐
 (켬삠 뫛솿·ퟃ 퍃혐) 풯폼 셫핯�맻 �헼숓밫 썇줳폋 SW폀셫핯·퓋몤 픛ힻ쫯퀓 풤핯
 (뫛먘 쟇홬솿 먐) 왗쬂 맻쇔읛·픣핯 쫯햠숓졫, 뫛햠탗 힄탗 샻� 햠찿 혗뫰솿 맻삠

픛ힻ쫯퀓·SW 폀셫핯심풯폼켗찿킟읷RaaS(Robot as a Service) 좣셳핯캫숓졫, 
왗쫯킟캫폀핓줯몇휌탧핯왗쬂핓‘탟줷쟟’폋켗‘뭧쇀켗찿킟혗뫰’픷왗핯쇔

- 2024뼿RaaS 쟟샻퀓삏헿뼿샻찿31% 힘맻24,500샻밫왘6)

 뭨뺯밫폀캧옻| 

 (LG CNS) 줷읓햋쇔 왗쬂픿 �앷풫싗 밫쨓 줷읓켷� 혗펯탗킟�뫷 줱펯 뭧쇀 켗찿킟 �탗
 (LG헿햋) 햋픣쨫쾜왗쬂 CLOi 왗쬂탗잧힃읷 푳탘·�·쫌퓋 심 B2B뫛먘 샻캼 뭧쇀좣셳왗 �탗
 (챀퓣핯찇왗쫯킟) 쫌퓋 심폋 캧풤엄 밫쨓 뭧쇀 왗쬂 켗찿킟 좣셳 헼풤(‘24.10~)

햋웇: 샴캧핯ힻ쨊펳왛쫯솿횀

❸ (싗퓣펯핓‘�’뫷‘ힻ삠’) 킟쟃좣싃폋켗�ힻ��쾏웣콓뱇ힻ

샣퀗 쭻폋켗 ‘ힻ삠 퐧핳퓋(All-in-One)좣싃’ ힿ 쨊 샣 뫰밄폋켗 ‘�ힻ
��(Turnkey) 쾏웣콓’픷왗햠

 (좣싃) 뫷멫폋삏좣�, 먋쾈밫심픿먗쪿뭧쟟홫잸삏쨤탘핯핷쨓헼핯폃샟졯, �믷폋삏
핯읷뺓왗몫탗�‘킟쟃퍜�폋핯�(Smart Actuator)’ 심퐧핳퓋좣싃폋샻퀓풏힘맻

 (ힻ삠) 좣싃뺯쭻폋켗켷켗·뭧쇔·혗펯밫삠픿�뫛폞ힻ(Edge) AI 밫쨓샣·퐃�밫삠핯
�햧숓펯뫛햠픿퐃ힻ(Predictive Maintenance)삏‘퐣쌏쨏핯킟AI’ ힻ삠‘ 읿맻쾈

- 핯삏쭻샣몿폋켗쭻�SW맻몫숗뫛쭻맻맻�맻��숓뫛햃핇픿핓짳졫, 왗쬂혗홫핓 
ힿ햀햠쪸픿뺩�삏탧풏핳

(�ힻ·쾏웣콓) 믻왗쪇 탗햠 퀓풏맻 왗쬂 샣 뭧쟟폋켗 햠폋 힄탗 햀 맻삠
왗쬂+켷켗(찿헿)+햋쇔혗펯+SI맻몫숗��(Turnkey)왗혘휌탧픷왗햧휌

6) IFR 2025



믻왗쪇왗쫯킟캫폀ힻ쪻퐻핷뫰밄쟘찿뭋쨊탗캧혋 

- Qviro, NIKKA(핳솿), Adbro Controls(폼뭨) 심믻왗쪇밫폀·얦픻왗쬂싗퓣펯폋
찿헿핳탘뫷혗펯SW읷몫��ힻ읷탗햠훻픷왗혗탗뫛햃핇

- 핯삏샣퀗혗홫캧쫯샟�폨엄픿먑�쾏웣콓뫰밄캧(Solution Provider)핓폼옠핯
샻숣픿핓짳

02   켳몿뭋폨탗햠쪻

 켳몿캫폀풤왗쬂뭋폨픻2023뼿폨샻�뫛샧켬홫혐뭨졯ힿ햀

2024뼿믻왗쪇캫폀풤왗쬂뭋폨믗좣삏110펰샧엧폋샧졫, 2023뼿폨샻�뫛핳132펰
샧엧읷샧켬헿뼿샻찿17% 밄먋졫퓿�

* 캫폀풤왗쬂HS CODE맻탛켟숗2017뼿핯뭋폨믗좣쇔7)

- 핯삏뫛밃잧햠밫폋쌫읳혗홫폀켟찿햋퓿�뫷왗쬂퀓풏핓탧�핳헿밫�탗햠핓
�힓(핷탗헼퀓풏혐�)핯쫰헼픷왗햌풤몫뫷핿
* 왗쬂켟�핓훷풏캫폀픻헿밫·헿햋, 햋쇔�, 밃쾈·밫몿캫폀ꯂ8)

믻왗쪇캫폀풤왗쬂뭋폨믗좣(2017~2024) (샣퓿: 쨬쟇샧엧)

훷: 캫폀풤왗쬂(HS 847950) 밫훻. HS Code맻탛켟숗2017뼿핯퀓�+퀓햀캫퍜
햋웇: UN Comtrade 

7) 켗찿킟풤왗쬂픻샣핷HS �싗맻폁펯뫰탘뭋폨�몿폋켗혗푳
8) IFR 2025
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 (퀓�탗햠햧) 핷쫳핯캫폀풤왗쬂�샻퀓�뭨핯뺓혋픛픣앸켳, 휌뭨, 셯쟃�맻퍸ힿ

핷쫳픻ힻ퀓풏샻핌�혗헿뫷휌뭨핓햋뭨캫샻�왗퀓�탗햠뺯혋픛픣핯앸쨓졯, 
휌뭨픻맻몤몸햼옠뫷샻엄컘캫�혗읷밫쨓픷왗쇔·줷읓왗쬂򟻘핯밄힘졫쭻캼

* 仼(’17)36%(1퓿)→(’24)21.6%(1퓿) , ╈(’17)3.4%(6퓿) →(’24)9.7%(3퓿) 

셯쟃�삏쇔왗쬂핓켛솿밫폀픛샃쩿콗왗쬂핓믻왗쪇켬뫰픿밫쨓픷왗탛왗쫯킟
먐뭨픷왗쭻캼

켳몿캫폀풤왗쬂퀓�탗햠혋픛픣캼퓿10먗뭨(’17뼿) 켳몿캫폀풤왗쬂퀓�탗햠혋픛픣캼퓿10먗뭨(’24뼿)

햋웇:  UN Comtrade 

 (퀓햀탗햠쪻) 휌뭨, 캫폀풤왗쬂퀓햀뭨폋켗뺯퀓휌탧햋잸뭨픷왗헿졫뫰밄쟘뭧홫헿

휌뭨픻햋�왗쬂컘캫삠옠캼픷왗푳캫핓홯솿맻먋쾇뫛, 뭨캫휌탧뭧홫읷잸졯켗
퀓햀찿휌앸

* 2024뼿휌뭨뺯폋휌뭨캫왗쬂켟�픣(57%)핯푳뭨캫픿��퓏9)

- 핯삏휌뭨핓퐿혗왗쬂핓켬삠·ퟃ핯챛읯몇뫛솿숓뫛햃핇픿핓짳

 짳뭨픻혗홫폀잧쿷펯잼뫷헿밫�·쨫�잧뫰햠힘켟심햋쇔퀓풏맻샻숓폃픷졫, 킟핳픻
헿밫�컘캫앷핳헿픷왗퀓햀힘맻

믻왗쪇캫폀풤왗쬂퀓햀탗햠캼퓿5먗뭨(2017뼿vs 2024뼿) (샣퓿: �샧엧, %)

퀗퓿
2017뼿 2024뼿

뭨맻 퀓햀퍜 찿휌 뭨맻 퀓햀퍜 찿휌
� 퀓햀퍜 5,173,895 100.0 �퀓햀퍜 5,094,285 100.0

1퓿 휌뭨 1,325,263 25.6 휌뭨 644,724 12.7
2퓿 쇀핷 481,833 9.3 짳뭨 615,681 12.1
3퓿 짳뭨 435,456 8.4 쇀핷 428,264 8.4
4퓿 뭨 216,434 4.2 뭨 235,563 4.6
5퓿 졐탗� 198,565 3.8 킟핳 215,940 4.2

햋웇:  UN Comtrade 

9) IFR 2025



믻왗쪇왗쫯킟캫폀ힻ쪻퐻핷뫰밄쟘찿뭋쨊탗캧혋 

03   뭨왗쫯킟탗햠

 (켳몿4퓿탗햠) 뭨왗쬂탗햠픻휌뭨, 핷쫳, 짳뭨폋샟핇핳켳몿4퓿왗, 2024뼿탛믗
켟�샻퀓밫훻헿켳몿핓5.6% �ힻ10)

2024뼿뭨핓캫폀풤왗쬂탛믗켟�샻퀓삏3쟇60샻퀓훻픷왗2019뼿(3쟇1�샻) 핯
몿쾈쫯켳읷핯펯맻졫, 켳몿4퓿탗햠ힻ퓿읷픛ힻ

* ╈(54.4%), 仼(8.2%), 紆(6.3%), ꭧ(5.6%), 暐(5.0%)핯헿�탗햠핓80%

뭨뫷켳몿캫폀풤왗쬂폫맿탛믗켟�샻퀓�핯 2024뼿캫폀풤왗쬂폫맿켟�픣캼퓿10샻뭨
(샣퓿: 1,000샻)

햋웇:  IFR 2025, Statista

 (왗쬂짻솿켳몿1퓿뭨) 뭨픻혗홫폀핓햋쇔쾈솿맻핷쫳·쇀핷쫯샟챛읯몇샻숓졯켗, 
믷왗햋1쟇좀샴1,012샻왗쬂픿풯풤삏왗쬂짻솿켳몿1퓿뭨맻

햋쇔�, 헿밫·헿햋캫폀휌탧핓샻캫폀뺯햋쇔햋맻샻숓졯켗왗쬂짻솿*삏2018뼿
핯폫믛5%팤힘맻픷졫2021뼿켳몿��왗왗쬂짻솿1,000샻쇇

* ힼ퓋1쟇좀샴풯풤휌핳캫폀풤왗쬂샻퀓왗혗홫뫰혐햋쇔퀓훻핓짳

10) IFR 2025
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믻왗쪇왗쫯킟캫폀핓뭨맻쪿왗쬂짻솿

햋웇: IFR  쫯솿햋웇2024.11

 (휌쾇밫폀휌탧) 뭨왗쬂밫폀픻98.2%맻휌쾇밫폀핯졫폼켳밫폀핯뫷쨓핯캼�ힻ11)

 샻왗쫯킟 심 쾇퀓핓 샻밫폀뫷 휌몧밫폀픿 혗푳졯 휌쾇밫폀핯 샻샟퀓읷 �ힻ졫
폫쟟�10펰퓋짳쟇밫폀핯64%

* 휌쾇밫폀(2,480먗캧)> 휌몧밫폀(32먗캧)>샻밫폀(12먗캧)

  (뺯퀓휌탧) 뭨캫폀풤왗쬂픻��(뺯퀓+퀓�)폋켗뺯퀓찿휌핯71.2%핳뺯퀓휌탧탗햠12)

 2023뼿뭨캫폀풤왗쬂�퍜픻2홫8,871펰퓋픷왗, 핯휌71.2%(1홫9,623펰퓋)맻
뺯퀓왗뫰밄숓졫훷왗뭨뺯샻밫폀혗홫앷핳뭧�쨊킟쟃�잧뭋�퀓풏휌탧

 (믻왗쪇몸햼옠퓿뮇) 뭨핓왗쬂캫폀몸햼옠픻핷쫳, 쇀핷췋팿샃앷휌뭨심훷풏6먗뭨휌�퓿13)

 캫폀폫뭧퓋핓헿줳맻셳핯홫캧폋쌫읯졯캫폀풤왗쬂캫폀횀몸햼옠픻핷쫳핯1퓿왗
홫캧숋픷졫뭨픻쇀핷, 짳뭨, 킟퓿킟쨊휌뭨쫯샟뺩픻훷풏6먗뭨휌�퓿왗맻

* 1퓿핷쫳(9.5), 2퓿쇀핷(9.3), 3퓿짳뭨(8.4), 4퓿킟퓿킟(8.3), 5퓿휌뭨(7.5), 6퓿뭨(7.4)

- 휌뭨픻혐쭻훷솿핓왗쬂캫폀햋샻퐻밫폀M&A왗뭨픿쫳몤�퓏픷졫뭨픻 
뺯퀓탗햠혗퍸뫷좣�, 먋쾈밫심퓋맻찿휌핯뾍픻탧쭻핓뾍픻퀓햀핓홯솿왗핳
홫샧몸햼옠핯훷풏켛솿뭨샻찿폯퓿왗뺓�뺣

11) KIRIA 2024
12) KIRIA 2024
13) 캫폀폫뭧퓋_ 혗홫풤왗쬂캫폀핓맻�캧킧샣몿쪿몸햼옠ힿ샣뫷혐�쨤(2021)



믻왗쪇왗쫯킟캫폀ힻ쪻퐻핷뫰밄쟘찿뭋쨊탗캧혋 

(퀓�샟쪻·퀓햀ퟌ휌) 퀓�픻짳훷⺸ 휌탧폋켗픛엸·핳솿왗햠, 퀓햀픻핷쫳·휌뭨
휌탧핓팿탗팿ퟌ휌맻쒗옲

 (퀓�) 2024뼿폋 캫폀풤 왗쬂 퀓�퍜핯 2.4펰 샧엧왗 혐혋(’15~)픿 밫왘  2025뼿
홫혐밫폋싟펯먏픷졫, 픛엸(򻵏,킧왗쨏�팿심) 쨊핳솿탗햠픷왗퀓�샟쪻펌캼

- 픛엸픻򻵏뺯LG·SK·샻�헿햠앷핳뭧�뫷CBAM 샻핌햋쇔샻왗퀓�핯힘맻
픷졫, 핳솿삏헿햋·맻헿뫰햠핓햋쇔퀓풏샻폋햀펯퀓�힘맻

 (퀓햀) 팿탗팿퀓햀휌뭧홫왗, 㵳 핷쫳(51%), 휌뭨(30%) 퀓햀찿휌핯혃샻헼핯졫, 휌헻맻
쨊쪏풤캫폀풤왗쬂퀓햀핯샻숓졯켗휌뭨퀓햀픻힘맻켳맻ힻ쾈

뭨캫폀풤왗쬂샻읔쪿퀓�찿휌�핯(’24~’25) 뭨캫폀풤왗쬂샻읔쪿퀓햀찿휌�핯(’24~’25)

훷:캫폀풤왗쬂(HS 847950) 밫훻
햋웇: 뭨줯폨(KITA) 줯폨�몿

04   핷쫳왗쫯킟탗햠

 핷쫳핯헿�헼픷왗캫폀풤왗쬂핓혃샻먐햋핯뺓�믷믻왗쪇혋픛픣샟쾇앸켳

 핷쫳픻퐟얦쇔퍃뫰햌밫몿퐻혐짻밫몿캫폀먐뭨픷왗왗쬂컘캫픿슲쨖�삏밫퀛밫쨓몧뫛 

 핷쫳캫폀풤왗쬂�퍜픻2022뼿1홫폏픿쇇핯2024뼿뱇ힻ먋쾇켳

- 2018뼿뱇ힻ켳몿헼핳혗홫폀햋쇔햋힘맻퐻쨓솿�몸밫홫심픷왗몧홫켬햠켳
읷픛ힻ픷뺓, 2019~2020뼿짳휌줯폨쟃�뫷�왗뺓폼픷왗퀓풏맻밄먋
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- 2021~2022뼿믻왗쪇컘캫쫰뫷휌뭨핓켟찿햋힘맻왗핷쫳캫폀풤왗쬂퀓풏맻밄힘
샟맻, 2023~2024뼿픻켳몿�샻탗햠핳휌뭨핓캫폀풤왗쬂컘캫샻왗핷쫳핓컘캫, 
퀓훷, �맻좣쉋먋쾇켳14)

핷쫳캫폀풤왗쬂핓퀓훷·컘캫·�

햋웇: 仼儖ロボット䄄哅⚡, マニピュレータロボット礴銶䫟燯辐 2024

 핷쫳핓캫폀풤왗쬂탛믗켟�샻퀓삏2018뼿5쟇5�샻왗�뫛�읷밫왘2024뼿픻
4쟇4�샻왗먋쾇ힻ쟇폧헿휌뭨폋핯펯켳몿2퓿믗좣(헿켳몿탛믗켟�핓퍸8%)

핷쫳캫폀풤왗쬂핓탛믗켟�샻퀓

햋웇: IFR 2025

 (퀓�휌탧) 핷쫳캫폀풤왗쬂픻��폋켗퀓�찿휌핯70% 핯캼픷왗, 푳탗햠
쪻폋폼픿�몇쨖핇

 핷쫳핓 샻켳몿 퀓�픻 2022뼿 8,174펰폏핓 혐혋픿 밫왘  2뼿 폫쾈 쉋 햋잺퀓 샻핓
먋쾇켳읷밫왘

14) 2021뼿밫훻핷쫳��핓50% 핯캼(샻퀓밫훻)핯휌뭨줷엄핿. 仼儖ロボット䄄哅⚡, 50䇗ねんのあゆみ, 2023.3.



믻왗쪇왗쫯킟캫폀ힻ쪻퐻핷뫰밄쟘찿뭋쨊탗캧혋 

 뮇폨쪿왗삏2024뼿㵳팿탗팿퀓�찿휌핯68%왗팿졏잧�샻읔(17%)뫷픛엸뮇(14%)폋찿
퍐솿헼픷왗뾍핇

핷쫳캫폀풤왗쬂핓퀓�뫷뭨뺯� 핷쫳캫폀풤왗쬂핓샻읔쪿퀓�찿휌(2024)

햋웇: 仼儖ロボット䄄哅⚡, マニピュレータロボット礴銶䫟燯辐暦䇗

 (믻왗쪇켛솿밫폀쫯픛) 핷쫳픻켳몿�뫛퀓훻핓왗쬂혗홫밫폀픿샟퀓쫯픛

 뺔, �퐻캧�, 퍷킟�퐻, 폜쾋 심 켳몿 �뫛 퀓훻핓 왗쬂 혗홫밫폀핯 믻왗쪇 탗햠폋켗
40%핯캼핓혋픛픣픿�ힻ졫퍐솿헼몸햼옠쫯핿

* Epson(仼, 13%), Fanuc(仼, 11%), Kawasaki(仼, 8%), Yaskawa(仼, 8%)15)

 (탧쭻밫퀛풫퓿) 핷쫳픻먋쾈밫·켗쫯좣�심탧혐짻쭻폋켗몸햼옠풫퓿쫯픛

 좣샄싗앷핯찇, 뺓찇�킟�심핷쫳먋쾈밫밫폀픻�헼숗밫퀛옠픿쨏�픷왗믻왗쪇탗햠
왗쬂뫻혃핓60~70%읷뫰밄뫛켗쫯좣�쭿퍷폋켗솿혐짻혗펯밫퀛졯폋켗핳혐쨖뫛햃핇

* 샟쟇켗찿킟·얦쭿퍷폋켗삏짳뭨·휌뭨쫯샟

 (ힻ폨캫폀�엧킟�홫켬) 믻왗쪇퍰�밫폀뫷ힻ폨ힻ탘멫혋픿폫몿햋컘헼핳밫퀛탛
컘�몿읷뭧�뫛, 픛쟘ힻ폨폋샻ퟌ휌ힻ퓋픿�밫퀛캼풤읷맻쾈

 핷쫳픻퍷킟�퐻헿밫심핯짳몸햼옠픿쫯믻왗쪇밫폀픿�엧킟�핓탧�픷왗캷뫛, 
캫·뫻· 옠�몿읷 뭧�픷졫 핯읷 � 샻밫폀 탛 폨엄핯 ힻ폨뺯 쾇·쭻·햠
뫰밄쟘픷왗캫숓삏몧뫛컘�몿홫켬

15) Statista Market Insights 2024
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Ⅲ ·핷뫰밄쟘찿뭋쭿켘

 �뫛| 핷왗쫯킟캫폀맼뫰밄쟘샣몿쪿찿뭋

뭧쭿 뭨 (퀓 햠·켬햠) 핷쫳 (퀓ힼ�·퍃혐)

 폀킟잷
(퓋햋햧/쾇햧)

·�읓 밃쾈·줷 㵳╈핓홯 60%
·폼뭧햋켘 㵳╈핓홯 85% 핯캼
·�먐·퀓먐 심 쾇햧 㵳仼·╈퀓햀 핓홯

·�읓 밃쾈·폼뭧햋켘픻 핷쭻 퀓햀 샟쪻
·�읓 줷핓 㵳╈ 핓홯 85% 핯캼
·퀓먐 심 쾇햧 쭿퍷 쨊 햧햋퓋 쭿퍷 폨엄 쫯

짳싗킟잷
(쭻 쨊

좣싃)

·탧 쭻 40%샻 뺩픻 뭨캫픣
·핷쫳/휌뭨  퀓햀 핓홯솿 뾍핇
·퐿혗 컘캫 힘맻→쭻퀓햀 힘맻

·혐짻먋쾈밫 믻왗쪇 혋픛픣 60~70% 
·켗쫯좣� 심 탧쭻 켳몿 퀓훻 뺯햧
·AI쨓솿�·�탛�픻 푳 핓홯

샟풯킟잷
(퐿켬 쨊

SI)

·왗쬂짻솿 켳몿퓿(1,012샻/쟇좀)
·캫폀풤 왗쬂 퐿쟇 힘맻
·쇔왗쬂·켗찿킟왗쬂 챛읳 켬햠
·AI·SW 픰 먐혋핯뺓 폼켳SI밫폀㛡

·뫛밄 캫폀풤 왗쬂 믻왗쪇 훻 훷솿
·휌뭨 심 휌헻맻 쪏풤혗뫷핓 몸햼 탧
·캫폀풤 왗쬂 SI폨엄 풫퓿, 켗찿킟쭿퍷 SI폨엄 퍸켳

01   폀킟잷: 퓋웇쨊쾇햧

❶ 뭨

퓋웇쨊쾇햧좣쉋혐뭨맻폋샻퀓햀핓홯솿뾍핇

 (퓋웇) �읓폋샻휌뭨퀓햀핓홯솿맻쟟풫뾍핇

- 왗쬂뭧쇔몿탧쾇햧삏�읓밫쨓핓폼뭧햋켘픷왗, 햋켘픿쟇싗삏셫풏퓋웇핳
�읓밃쾈· 줷퀓햀핓 60%읷휌뭨폋핓홯뫛햃삏탟혐
* �읓밃쾈(HS 280530) 샻휌퀓햀찿휌 62.5%, �읓줷(HS 284690) 샻휌퀓햀찿휌 59.8%  (2025뼿, 밃퍜밫훻)16)  

(쾇햧) 폼뭧햋켘폋샻휌뭨퀓햀핓홯솿폨탗쟟풫뾍픷졫�먐·밃먐퀓햀솿휌뭨·핷쫳휌

- 뭨핓폼뭧햋켘훷풏퀓햀뭨픻휌뭨(88.8%), 잧(3.7%), 쪛뺣(3.7%), 짳뭨(2.1%) 
핷쫳(1.0%), ꯂ핿(HS 850511,HS850519 캫, 2025뼿밃퍜밫훻)

16) KITA TRADE FOCUS 2025뼿8



믻왗쪇왗쫯킟캫폀ힻ쪻퐻핷뫰밄쟘찿뭋쨊탗캧혋 

뭨핓�읓줷훷풏퀓햀캼샻뭨(’25) 뭨핓폼뭧햋켘훷풏퀓햀뭨찿휌�핯(’20~’25)

훷: �읓줷(HS284690),퀓햀밃퍜밫훻
햋웇: 뭨줯폨(KITA) 줯폨�몿

훷: 폼뭧햋켘(HS850511, HS850519캫),퀓햀밃퍜밫훻
햋웇: UNcomtrade

(쾇햧) 쪏풤쾇햧혗핳�먐·밃먐(ex. HS 7225) 폨탗퀓햀핓86%(’25)맻휌뭨·핷쫳폋ퟌ휌숓펯
햃펯쾇햧뺯햧쨊퀓햀켛샟쪻풏

❷ 핷쫳

퓋웇핷쭻삏혐뭨폋샻핓홯솿맻뾍픷뺓퀓먐·햋켘심쾇햧밫퀛옠핯뾍뫛햋퓋
퀗뭧홫잸

 (퓋웇) �읓줷핓푳퀓햀핓홯솿맻뾍핇

- �읓밃쾈뫷폼뭧햋켘픻잧, 쪛뺣심쇔뺣팿왗핷혐쭻쭿퀓햀샟쪻맻핯웣펯ힻ뫛 
햃픷뺓, �읓줷핓몸풫샻휌뭨퀓햀찿휌핯82.9%왗폧헿혃샻헼
* 2025뼿(~11퓏) 밫훻, �읓줷(HS 284690) 샻휌뭨찿휌픻86.9%, �읓밃쾈(HS 280530)핓샻

휌뭨퀓햀찿휌픻31.9%, 폼뭧햋켘(HS850511)핓샻휌뭨퀓햀찿휌픻23.9% 

- 핷쫳픻폼뭧햋켘밃혗홫쨊뫛켬삠햋켘맻뫰밫퀛옠폋켗켳몿�뫛퀓훻픿쫯픛뫛
햃픷뺓, �읓줷핓퍃혐헼쫯삠옠픻뭨뫷쟃�맻ힻ왗�퍸
* 폫맿�읓퀓풏핓퍸1/4핯왗쬂풤좣�·혐짻뭧쇔몿탧쭻핳뼟퐟쌏즯몿폼뭧햋켘컘캫폋풏

쾇햧핿17)

17) 榤哅䤗는溿狒, 鉱擻嶎マテリアルフロー 2021レアアース, 2021. 
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핷쫳핓�읓줷훷풏퀓햀캼샻뭨(’25) 핷쫳핓폼뭧햋켘훷풏퀓햀뭨찿휌�핯(’20~’25) 

훷: �읓줷(HS 284690 밫훻), ‘25.11퓏뿿헼밫훻
햋웇:  뭨줯폨(KITA) 줯폨�몿

훷: 폼뭧햋켘(HS850511, HS850519캫),퀓햀밃퍜밫훻
햋웇: UNcomtrade

 (쾇햧) 퀓먐·켳앷짴·쨓솿�퓣핯심쾇햧쭿퍷폋켗삏켳몿�뫛퀓훻몸햼옠쫯픛

- 핷쫳픻혗옣쭻�폯�잧뱇ힻ뫰혐픿뺯햧뫛켬삠퀓먐픿퍃혐헼픷왗뫰밄졫, 
켳앷짴·쨓솿�퓣핯·�몸밃심�샣쾇햧쭿퍷폋켗솿쇀쫯헼밫퀛옠쫯픛

- 핯엧쾇햧밫퀛옠픻짳싗킟잷핓먋쾈밫·좣�·혐짻쭻몸햼옠픿ힻ�삏밫쨓픷왗
혗홫휌탧핓퀓ힼ�뫰밄쟘퍃혐핓탧풏쾇왗햌풤

 (햋퓋퀗) ‘솿탗묌캫’픿�뭧홫헼뫰밄쟘퐿��몿뭧�

- �읓줷심폀킟잷샣몿핓푳핓홯솿맻뾍샟삏잧킟�읷캼쾿밫퓿, 쾇햧
샣몿폋켗‘햧햋퓋(Recycling)’읷퀓뫰밄몸왗왗뺯햧

- 햋퓋픿퀗탗�샟탗햀삏‘쾿웣(Closed-loop)’ 컘�몿읷뭧�푳쭻쪻퀓폋솿 
몧쌗퀓햃솿왘뭧홫헼퍃혐켬�몿쫯

02   짳싗킟잷: 탧쭻쨊좣싃

❶ 뭨

 탧쭻핓뺩픻뭨캫픣뫷혐뭨맻폋샻뾍픻핓홯솿줳혗

퓋맻핓35% 핯캼픿�ힻ삏왗쬂캫폀핓탧맻�캧킧쭿퍷왗퐿혗켬햠쾈솿샻찿
탧쭻뺯햧맻셏쌗몸풫, 컘캫힘맻맻쭻퀓햀픿�얓삏쭻햌풤쨗컘



믻왗쪇왗쫯킟캫폀ힻ쪻퐻핷뫰밄쟘찿뭋쨊탗캧혋 

(뭨캫픣·밫퀛퀓훻) 풫잧혐쭻삏왗쬂탧쭻핓뭨캫픣픿40%뭧맿*픷왗쫯뫛햃픷졫
켷켗, 쾇퓣펯(SW) 심밫퀛몸햼옠픻핷쫳·쇀핷심켛ힿ뭨핓2/3 퀓훻픷왗�혐18)

* 쭻뭨캫픣: ('16)41.1% → ('18)43.2% → (’21) 44.4% (헿햋밫퀛폫뭧퓋)

(뭧쇔몿) 왗쬂뭧쇔쭻탧쭻핳혐짻먋쾈밫핓몸풫핷쫳핯�샻퀓햀뭨

- 왗쬂풤혐짻먋쾈밫*핓몸풫쾇·쇔왗쬂폋좣샄먋쾈밫, 휌샻혗홫왗쬂픻RV 
먋쾈밫맻훷왗캧풤숓졫,  쉋쭿퍷좣쉋핷쫳핯켳몿�뫛밫퀛쫯픛
   * 켗쫯좣�핓챛읳헿픿삋잧ힻ쟇먐픷왗쨏뷏왗쬂뫻혃핓혐뭋혗펯읷샯샴삏탧쭻
** 좣샄싗앷핯찇(仼)맻 믻왗쪇 좣샄 먋쾈밫 탗햠 73.3%, 뺓찇�킟�(仼)맻 믻왗쪇 RV먋쾈밫 탗햠

60% �ힻ

- 2019뼿핷쫳핓㵳ꭧ 퀓�탧캧먐핯혐짻먋쾈밫퀓햀픻먋쾇픷뺓핷쫳핯폧헿�샻 
뫰밄뭨
* 뭨뺯밫폀핯좣샄먋쾈밫뭨캫폋켬뫰픷뺓, 얔옃�싗쨊ퟃ탛욫켬쭻홬픷왗핷쫳캫핯캧탟캼쇀혋

 (켷켗몿) 뭨캫밫퀛옠핯챛읯몇켬햠휌핯뺓, �샣켷켗쭿퍷핓밫퀛몤�퐻퀓햀핓홯솿폧헿뾍핇

- (뭨캫쇔) 찿헿(묌) 켷켗삏캷켬, 팿뫛킟찿헿심핯탧퓋�밫퀛뫷펌캫폨엄픿쫯
졫켬햠휌핯졫, ·��켷켗쭿퍷솿폋핯쌓왗쫯킟심뭨캫밫퀛밫쨓헿줳밫폀쭻캼

- (뫰밄쟘몿) 샟쟇�혐짻�샣켷켗삏짳뭨, 핷쫳, 샻쟇핓홯솿맻뾍뫛,  쪏풤켷켗쭻픻
휌뭨, 핷쫳캫퀓햀찿휌핯�
* 3D찿헿, LiDAR 심뫛쭻맻켷켗좣싃픻�폏킟· 퐟즻왛(仼), �옃샟핳(紆) 쨊샻쟇몿쨓솿�뫰밄쟘폋핓홯

 (혗펯몿) 뫷멫�샻퀓햀뭨핯셓핷쫳픿샻�졫휌뭨핯�샻퀓햀뭨픷왗쭻캼

- (뫰밄켛핯쇔(仼→╈)) 퍷킟�퐻, 뺔심뫷멫핷쫳캫혗펯밫맻훷읓폻픷뺓�믷켗찿킟·
줷읓왗쬂탗햠샻퐻볓맻켬찿읷퍙켳풯휌뭨캫혗펯밫퀓햀맻쾈

- 왗쬂혗펯밫핓샻좤핳왗쬂�왟엧핓휌뭨캫퀓햀찿휌핯2018뼿19.3%폋켗2025뼿 
24.9%왗뾍팿ힻ졫2018뼿뱇ힻ�샻퀓햀뭨핯셓핷쫳픿샻�

18) 뫻몿쭻�쇔(2024.1)
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[뭧쇔몿]왗쬂풤혐짻먋쾈밫퀓햀(’19~’25)

샣퓿: 쨬쟇쮃
[혗펯몿] 왗쬂풤혗펯밫훷풏뭨퀓햀찿휌(’18~’25)

샣퓿: %

훷: hs 8483409090(밫�왗쬂풤먋쾈밫)
햋웇: 뭨줯폨(KITA) 줯폨�몿

훷: hs 853710(왗쬂�왟엧)
햋웇: 뭨줯폨(KITA) 줯폨�몿

❷ 핷쫳

탧뭧쇔몿폋켗삏켳몿헼밫퀛옠픿맻ힻ뫛햃픷뺓AI�·뫛켬삠왗켳켗심ힻ삠
쌏ힻ�쭿퍷삏푳핓홯솿맻뾍핇

(뭧쇔몿) 먋쾈밫·켗쫯좣�·혐짻쭻심탧쭻폋켗켳몿탗햠픿켛솿

- 핷쫳픻혐짻밫몿맻뫰·쾇햧폯�잧·뫛혐짻홫잸밫퀛심폋켗�헼숗밫퀛옠픿쨏�픷왗, 
혐짻먋쾈밫·켗쫯좣�·켷켗심탧쭻폋켗뾍픻믻왗쪇혋픛픣픿�ힻ

- 좣샄싗앷핯찇, 뺓찇�킟�심핷쫳먋쾈밫밫폀픻믻왗쪇캫폀풤왗쬂뫻혃핓퍸60~70%
읷뫰밄졫켳몿훻픷왗햋잧햜핇19)

- 켗쫯좣�(Servo Motor)* 쭿퍷폋켗솿뺔, 퍷킟�퐻, 짳틫찿탗헿밫, 뺓쾇샄심핯뫛혐짻·
뫛탛욫켬혗픷왗탗햠픿훷솿졫, 혐짻혗펯밫퀛쨊탛욫켬졯폋켗핳혐쨖뫛햃핇
* 왗쬂핯풻ힼ핷퀓햃솿왘챛읳헿뫷쇔옠픿컘켬삏폨

(켷켗·혗펯몿) ힻ삠AI 켷켗쨊혗펯밫삏푳핓홯솿뾍핇

- 핷쫳픻켷켗·혗펯밫핓뾍픻혐짻솿맻먐혋핯뺓, AI 쨓솿�퐻폼캼핳탘, 쌏ힻ��잧쭿퍷
폋켗삏캼샻헼픷왗뫰밄쟘핯�퍸
* 쾇샃심핷쫳핓CMOS 켷켗밫퀛픻켳몿�뫛퀓훻핯ힻ쟇, 켷켗핯샣몿핓셫핯��잧폨엄픻�퍸

19) Roboticpaint, How Japanese Speed Reducer Monopolize The Industry, 2020. 4.20.
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- 왗쬂핓뭧쇔쨊혗펯, 탛먋ힻ심폋캧풤숓삏쨓솿�삏핷쫳뺯홫샧핯맻삠20)뺓, 왗쬂핓 
ힻ삠·뫛솿폋퀓헼핳AI �·뫛켬삠왗켳켗심픻짳뭨뫷뭨, 샻쟇핯뫰밄픿훷솿

- 뫛쾈�탛, 5G 좣싃탗햠픻짳뭨(��, 찇왗싗�)뫷휌뭨(퓣핯)핯훷솿뫛햃뫛, 핷쫳픻
NEC, ힻ틫심핯밫ힻ뭨햠찿핷쭻폋켗몸햼옠픿쫯픛. 샟쟇왗쬂�햧풤�탛�·좣싃
쭿퍷삏푳핓홯솿맻뾍핇
  * �왗뺓핯핷쫳핓혐쫯�탛밫몿캫폀몸햼옠퍸, 뭨뺯컘캫핯40% 먋쾇뫛, 퀓햀핓홯솿맻뾍팿ퟋ21) 
** 핷쫳혐쫯�탛밫몿핓퀓햀캼샻뭨(2020-2024뼿): 휌뭨69%, 팿켳퍃17%, 믳푳14%

03   샟풯킟잷: 퐿혗쨊탗킟��(SI) 

❶ 뭨

 (캫폀풤 왗쬂 퐿쟇 켬햠) 헿밫·헿햋 쨊 햋쇔� 휌탧핓 캫폀풤 왗쬂 탗햠픻 퐿쟇
켬햠켳ힻ쾈

 2023뼿왗쬂캫폀쟟�픻헿뼿샻찿1.5% 힘맻5홫9,805펰퓋핯졫, 헿�쟟�핓50%읷
�ힻ삏캫폀풤왗쬂핓�믷3뼿(’20~’23) 폫믛쟟�솿1.4% 힘맻폋믳�22)

- 혗홫쭻줳핓햋쇔퀓풏힘맻, 혐쭻핓킟쟃�잧ힻ퓋픿쨏�픷왗퍃혐헼켬햠ힻ쾈

- �믷5뼿맿폫맿왗쬂켟�픣핯3쟇1�~3쟇3�샻퀓훻혐�, 켬햠좣졓�핯풏탗밫

- (헻맻·쪏풤퀓햀힘맻) 㵳 핷쫳퀓햀찿휌핯맻햠�뺓, �믷휌뭨캫헻맻·쪏풤퀓햀힘맻
* 2025뼿1퓏, 뭨뺯왗쬂폀몿삏휌뭨·핷쫳캫캫폀풤왗쬂핓헻맻뫰켳뫻옣쨓셟멯핓→혐쭻삏햛혐셟

쨤ힻ뫻켳(’25.11~’26.3) 쭻뫷몫혐

20) 혗펯풤 MCU/싗앷핯찇삏 핷쫳핓 짳�찿탗퐻 읯뼟캧킟 심핯, 켷켗 심픻 쾇샃 심핯 뫰밄뫛 햃픷졫, 믻왗쪇 몸햼옠픿
쫯뫛햃핇

21) 仼儖는溿狒, ╈㎁❣㰆갻仼儖IT꞊邮⿁ 㕔⟓嚀危は⪌⿁の69, 2025.1.24.
22) KIRIA 2024
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뭨캫폀풤왗쬂핓훷풏뭨맻쪿퀓햀찿휌(’20~’25) 샣퓿: 찿휌(%)

훷: HS 847950(캫폀풤왗쬂)
햋웇: 뭨줯폨(KITA) 줯폨�몿

(쇔왗쬂켬햠ힻ쾈) 뭨뺯밫폀픻AI·SW 뺯햧퐻푳ힿ�샻읷�뫛쭻맻맻�쇔
왗쬂탗햠폋켗몸햼옠픿먐휌핿

- 쉋캫왗쫯킟삏뭨뺯쇔왗쬂1퓿밫폀핯햋믻왗쪇혋픛픣5.4%, 휌뭨혗푳켳몿4퓿
밫폀픷왗맻23), 紆 왗쬂쾏웣콓밫폀OnExia 핳퀓왗AI·SW 뺯햧먐24)

- 옃핳쫯풫왗쫯킟삏샻밫폀햋읷밫쨓픷왗쇔왗쬂폋켗젳뽳핯싗뱇ힻ혗잧퐟 
햠

 (켗찿킟왗쬂챛읳켬햠켳) 캫폀풤왗쬂탗햠핓퍸1/3 퀓훻핯뺓켬햠핓컃왗풯�픷왗쭻캼

 2023뼿뭨켗찿킟왗쬂쟟�픻1홫456펰퓋(+6.4%)픷왗, �믷3뼿맿(’20-’23) 폫믛
6.8% 켬햠

* CAGR(’20-’23): 켗찿킟왗쬂6.8% > 캫폀풤왗쬂1.4%25)

* 켗찿킟왗쬂: 먗핳켗찿킟(맻캧ힻ퓋, 뭋픜풤, 먗핳멯먐뫻잧, 먗핳폧맻퐟앸�짳심), 헿줳켗찿킟(헿줳�쾇, 
멻캧쨊픛ힻ쫯퀓, 멯켟, 줷읓, 핓웇, 뭧홫쨊쫯퍃, 뭨쨤심)

- 뭨뺯줷읓·핓웇·켗챔왗쬂밫폀솿AI·켷켗픰밫퀛, 푳뼃탨픿밫쨓픷왗탗햠ힿ햀 
맻쾈

(탗킟��*) 샻밫폀휌탧SI 폨엄픻먐숓삏쨓졯, 샟퀓SI 밫폀픻쾇믗좣왗뭧홫헼몿홯햧
*탗킟��(SI, System Integration)픻왗쬂뫷켟찿·SW읷�햠헼풤픿뭧삏탧밫퀛

23) 핯햋힘뮇(2024.3.14.)
24) 쉋캫왗쫯킟핯ힻ
25) KIRIA 2024
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샻믗좣햋쇔왗혘삏LG CNS 심샻밫폀핯훷솿뫛햃픷졫, 찇잯킟·RS퐟�졏핯콓·
멯쾏웣콓심휌몧SI 밫폀픻혐캫폀·햠휌탧핓컃탗햠뫰얰

- SI 밫폀폨탗핷쭻샻밫폀·휌몧밫폀픿혗푳쾇믗좣밫폀찿휌핯뾍팿핳옠·햋밃·밫퀛
뺯햧폋혗퍸26)

줷읓·혗홫쭿퍷SI 밫폀핯챛읯몇 켬햠휌핯졫, 쟙��삠옠픻 풫퀓뺓, 탧쭻
푳핓홯솿맻뾍뫛켗찿킟왗쬂SI 폨엄픻셏쭻홬캼

❷ 핷쫳

(퐿혗) 뫛밄퐿혗홫잸폋켗핷쫳픻켳몿�뫛퀓훻핓몸햼옠픛ힻ

 (뫛밄) 뺔, 퍷킟�퐻, 맻퐻캧�심핷쫳밫폀픻혐짻홫잸·탛욫켬밫쨓핓뫛밄캫폀풤
왗쬂탗햠폋켗뾍픻혋픛픣픛ힻ

- 햋쇔�·헿햋쭿퍷혐짻컘캫앷핳풤샟뫻혃왗쬂픻핷쫳핯믻왗쪇훻픿훷솿27)

(쫯밄) 쨓졯쫯밄·휌헻맻캫폀풤왗쬂픻휌뭨밫폀싟핯맻몤몸햼옠픿쨏�픷왗밄켬햠
휌픷왗, 휌햠밫헼픷왗핷쫳밫폀핓믻왗쪇혋픛픣앸퍐옠픷왗햌풤

(탗킟��) 핷쫳픻샻믗좣캫폀켟찿핓탗킟��픻쓫펯뺓ힻ쟇, 켗찿킟·쾇퓣펯
밫쨓SI삏몸햼옠퍸켳

 (캫폀풤) 핷쫳픻헿밫헿햋·햋쇔�심샻믗좣컘캫앷핳햋쇔폋켗‘혗켟몿-쭻뫰밄-혗펯
쾇퓣펯-�풯폼’뱇ힻ샣몿폋켗뺯햧폨엄픿쫯, 믻왗쪇몸햼풫퓿읷픛ힻ

 (켗찿킟) 쨓졯�앷풫싗·AI·IoT퐻폫몿켗찿킟왗쬂풤�SI 탗햠픻짳뭨·휌뭨핯챛읯몇
탗햠픿햠퍀

- 핷쫳밫폀픻싗퓣펯밫퀛옠폋켗풫퓿핯ힻ쟇, 쾇퓣펯뺓켗찿킟읷얦헿얰 
뭧�졯폋켗삏푳밫폀폋슟�ힻ뫛햃핇28)

26) 2쟇먗휌샣3%쟇핯폫쟟�100펰SI(캫폀헿줳ힻ퐟�졏핯콓퓏싗’25.4)

28) Robo Step, ロボット二䡵樋から10䇗 〜仼儖のロボット榤哅はの10䇗をどう䡵うのか〜, 2025.4.1.
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Ⅳ ·핷샻핌헿얰쨊혐�찿뭋

·핷왗쫯킟캫폀뫰밄쟘뭧홫쨊샻핌쨤
뭧쭿 뭨 핷쫳

뫰밄쟘 뭧홫  퀓햠·켬햠  퀓ힼ�·퍃혐
밫폀 샻핌  밫퀛햋잸&뫰밄쟘 샟쪻  햋퓋퀗&찿힃샃킟좣셳 탛
혐쭻 샻핌  밫퀛먗쨗&쫯밄&햋픣혗홫(AX) 휌탧  뫰밄쟘 퍃쫯& 풤·탟힘 캫 휌탧

01   뫰밄쟘뭧홫

 ‘퀓햠’핓켬햠뭨vs ‘퀓ힼ�’핓퍃혐핷쫳

핷펌뭨픻뫰�헼픷왗캫폀풤왗쬂먐뭨픷왗혗홫휌탧폋켗켗찿킟휌탧픷왗캫폀뭧홫햠휌

 (뭨) 켳몿1퓿풤폨엄픿쇔옠픷왗샟풯킟잷푳폫샻폋훷옠삏퀓햠뭧홫

- 켳몿�뫛핓왗쬂짻솿(1,012샻/1쟇좀)퐻혗홫·켗찿킟헿쨓핓먐옠햋쇔퀓풏읷쨏�
픷왗쇔·켗찿킟왗쬂탗햠픿챛읯몇샻삏‘퀓햠켬햠’ ힻ쾈

- 샟쟇밄켬햠삏퐿혗탗햠샻찿쾇햧(폀킟잷)·쭻(짳싗킟잷)핓햋잸솿맻뺩픻‘쮃믛
뭧홫’읷쫯핯뫛햃펯, 왗쬂컘캫핯삓퀓왘쭻퀓햀솿볓힘맻삏‘켬햠핓폨켟’ 홯햧

 �뫛| 밫폀햠좤쾇잧

 퓣펯엧찏 왗쬂 밫폀 A캧 샻삏 뭨뺯 쭻 쨊 얦 컘�몿 밫쨓 �퍸픷왗 탧쭻핓 뭨뺯 홫샧� 
쨗뭯폋 뺗픿 몥뫛 햃핇픿 �왗졫, 퀓풏(퐿혗)-뫰밄(쭻)밫폀픿 탟ퟃ헼픷왗 햂삏 ‘쭻 폫몿
얦 켬’ 멯핓

 (핷쫳) 쾇햧·쭻핓혃샻풫퓿읷쨏�픷왗뺯쭻퐿몫켬쨊켗찿킟햠픿�뭧삏퀓ힼ�뭧홫

- 핷쫳픻왗쬂혗홫핓췇잧맻숓삏폀킟잷(퀓먐·햋켘)뫷짳싗킟잷(먋쾈밫·켗쫯좣�)
폋켗믻왗쪇혋픛픣60~70%읷햠퍀졫싟잧ힻ퍅삏퀓ힼ몿폯숗컘�몿읷퐿켬

- �믷폋삏핯엧싗퓣펯쇀혋옠픿밫쨓픷왗RaaS 심켗찿킟폼폨픷왗쭻맻맻�읷헿핯
탗�졫햋퓋퀗(Recycling) 밫퀛뱇ힻ뺯햧폧뫰밄쟘퍃쫯퐻퀓핰켬픿쇔탗쫯삏 
켬퀔밫헿얰뭧캧
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02   훷풏밫폀샻핌

 ‘뫰밄쟘샟쪻·밫퀛햋잸·AI픰’핓뭨vs ‘햋퓋퀗·찿힃샃킟좣셳탛’핓핷쫳

(뭨) 샻휌핓홯솿�읷퓿‘뫰밄쟘샟쪻’, ‘밫퀛햋잸’ 쨊‘AI 픰’ 쇔탗�ힿ

- (뫰밄쟘샟쪻) 쭼짳컘캫멫혋쟃옣, 훷�읓뭨뺯맻뫰�ힿ심혐뭨핓홯잧킟�
쾇읷퓿‘China+1’ 멫혋쫯뽳옠

 (킟�핳�뺯콏뼋) 짳뭨 ReElement퐻 볓 쭼짳 �읓·햋켘 컘캫멫혋 홫켬 �ힿ
 (KSM졏�킟(ASM뭨훷쪐핳)) 훷폋켗 �뭯 �읓읷 뭨뺯 퐟�폋켗 쨏왗 밃쾈뱇ힻ 컘캫삏

‘ힼ혌 컘캫�몿(Mine-to-Metal)읷 뭧� 휌뭨픿 멫�ힻ 퍅삏 쇀햋 뫰밄쟘 쫯
햋웇: 맼캧핯ힻ쫯솿햋웇쨊펳왛햋웇�홫

- (밫퀛햋잸) �읓헻먋(Free) 쨊샻�밫퀛픿�뫰밄쟘잧킟�퐿퐻쭻뭨캫뽳옠

 (LG핯뽳�) 휌�읓(HRE)읷 팿퐃 틫ힻ 퍅삏 폼뭧햋켘픿 먗쨗 맻몤·뫰밄쮃퍃 잧킟� 퐿
 (픛샃퐣젳잧펷) �읓읷 샻� 퀓 햃삏 앷핯 햋켘 밫퀛 먐왗, 왗쬂 좣�풤 샻� 쾇햧왗 훷좤
 (켬잷�샣캫폀) 뭨뺯 픛핷핓 �읓 폼뭧햋켘 펌캫밫폀픷왗 탧햋켘핓 햋잸솿 혗뫛
 (SBB TECH) 뭨뺯 �� 좣샄 먋쾈밫 펌캫폋 켬뫰
 (SPG) 뭨뺯 픛핷 먋쾈밫 3횀 펌캫 �혗읷 뭧� 퀓햀 샻� 쨊 밫퀛 훷뮇 먐폋 밫폧

햋웇: 맼캧핯ힻ쫯솿햋웇쨊펳왛햋웇�홫

- (AI 픰)젳뽳핯싗·쇔왗쬂휌탧픷왗AI 혗펯·폞ힻ�밫퀛뺯햧

 (쉋캫왗쫯킟) AI·SW 휌탧 짳뭨 왗쬂쾏웣콓 밫폀 OnExia 핳퀓
 (쌠폌킟)샻�·밫팿�퐻 뫰쇔픷왗 왗쬂풤 퐣쌏쨏핯킟 AI혗펯밫 탟힘 쨊 캼풤 샣몿
 (퐟�샄킟) 켷켗·혗펯밫 뭨캫 밫폀픷왗 IoT·퐃ힻ쫯헿 밫삠픿 몫 ힻ삠 켷켗·혗펯밫 �탗

햋웇: 맼캧핯ힻ쫯솿햋웇쨊펳왛햋웇�홫

(핷쫳) 뫰밄쟘퐿몫켬픿뾍핯삏‘햋퓋퍃쫯(Recycling)’ 먐퐻‘찿힃샃킟좣셳탛’ �ힿ

- (햋퓋퍃쫯) �읓핓홯솿헻먋픿퓿‘퀗뫰밄쟘’ 쨊‘샻�쾇햧’ 먗쨗
* 퓋웇홫샧핓�퍸켬쫯퐿픿퓿좣�·HDD 심폋켗뫛퀗솿뼟퐟쌏즯햋켘픿퀓·혐혗삏잧캧핯�잼밫퀛잸

 (솿풏�) 핷쫳 혐쭻퐻 뫰쇔픷왗 �읓 퀓·쭿잧·햧풤폋 핯읯삏 ‘헿훷밫 햋퓋퀗 뫰밄쟘’ 혐찿
 (��밃쾈·TDK) 좣� 쨊 싗쌏킟�(HDD)왗쭻� 뼟퐟쌏즯 햋켘픿 ��·혐혗삏 ‘햋켘 햧

풤 밫퀛’ 캼풤
 (샟핯솿퀓먐) �쨗 캧풤엄픿 밫홯 샻찿 50% 핯왗 훿핳 뫛켬삠 폫햋켬 쾇햧읷 먗쨗 쾇햧

뫰밄쟘 잧킟� 퐿
햋웇: 맼캧핯ힻ쫯솿햋웇쨊펳왛햋웇�홫
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- (찿힃샃킟탛) 쭻혗홫읷뼓펯‘퐿혗·셫핯�쾏웣콓(RaaS)’ 몫픷왗퀓핰샟쪻

 (THK) 잧샃펯 좣콓(LM) 쭻혗홫 폨엄픿 밫쨓픷왗 햋픣핯쇔왗쬂(AMR) 퐿혗 ‘SEED-Mover’읷
햋� 먗쨗 탗햠 ힿ�

 (뺓찇셫킟�) 먋쾈밫 믻왗쪇 혗홫캧왗 샣퀗 먋쾈밫 뺤폋켗 쪒펯뺓 쇀핷 왗쬂밫폀 sewts폋 
햋 핓읓 햋쇔혌핯왗쬂 탗킟� 먗쨗 �폧

 (맻퐻캧�휌뫰폀) 왗쬂쟟읷 뼓펯 켟�·픛ힻ쫯퀓·SW읷 �혗뫰삏 ‘맻퐻캧�왗쬂켗찿킟(KRS)’
읷 켟잸, RaaS 좣셳 맻쇔

 (퍷킟�퐻헿밫) 켗쫯좣�·혗펯밫 밫퀛폋 뫰햠 셫핯� �뫻잧 쾏웣콓픿 몫 퐃ힻ쫯헿켗찿킟 혗뫰
 (NSK캧) 쪛펯잼핓 ힿ쇔·퐣솿·헿읓 셫핯�읷 �앷풫싗 쭿켘 퐃ힻ쫯헿·픛ힻ쫯퀓 �켟 켗찿킟 혗뫰

햋웇: 맼캧핯ힻ쫯솿햋웇쨊펳왛햋웇�홫

03   혐쭻샻핌

 ‘밫퀛햋잸쨊쫯밄·햋픣혗홫(AX)’핓뭨vs ‘뫰밄쟘퍃쫯·캧탟힘’핓핷쫳

(뭨) 밫퀛햋잸쨊쫯밄·햋픣혗홫(AI Transformation)읷�왗쬂캫폀핓믻왗쪇훷솿뮇
쫯좤

- (밫퀛·뫰밄쟘햋잸) 8샻밫퀛(5샻탧쭻, 3샻SW 밫퀛)폋샻뭨캫휌탧핓컘�몿먐

 (쭻 햋잸) 혗 4� ힻ삠 왗쬂 밫쫳몿(2024-2028)폋 쌫앷 먋쾈밫, 혗펯밫, 켷켗, 믳잧, 좣� 
심 5샻 탧쭻 뭨캫픣픿 2030뼿뱇ힻ 80%왗 캼

 (8샻 탧밫퀛) 쾇퓣펯 ힻ삠, 햋픣훷, 핳맿-왗쬂 캼햌풤(HRI) 심픿  8샻 탧밫퀛 쫯 
퓿 2030뼿뱇ힻ 짷뫻쇔 3홫퓋 핯캼 햋

 (밫폀 픜켬) 2030뼿뱇ힻ 쟟� 1,000펰퓋 핯캼핓 왗쬂 헿줳밫폀 30먗 픜켬 �ힿ

햋웇: 뫻몿쭻�쇔쫯솿햋웇(2024.1)

- (쫯밄·캫)  2030뼿100쟇왗쬂쫯밄픿�탗햠믗좣샻�ힿ

 (펌헼 캫) 혗홫 쨊 켗찿킟폀폋 2030뼿뱇ힻ �샣왗쬂 100쟇샻읷 쫯밄 좤왗 ‘K-왗쬂 몸혗’ 
탟폋 ퟌ휌

 (왗쬂풤 혗홫탛 ힻ퓋캧폀) 휌쾇휌몧 혗홫밫폀 샻캼 혗홫햠폋 왗쬂 햋쇔탗킟�솿햀 찿풤핓
�샻 50%(2.5펰퓋 솿)읷 ힻ퓋

햋웇: 뫻몿쭻�쇔쫯솿햋웇(2024.1), 뭨왗쬂캫폀ힿ퓋
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- (탟힘·믗혗탛) 뭨맻왗쬂�킟싗밫쨓헿훷밫퀗�몿�ힿ

 (탟힘핳앷 뭧�) 뭨맻왗쬂�킟싗(샻뭧)폋 퍸 2,000펰퓋(’24~’28)픿 햀, 탟혗 캫폀몸 밫쨓핓 
탟힘」멻힘 핳앷읷 쫯폧 R&D-탟힘-쫯밄핓 켛퀗 뭧홫 뭧�

 (믗혗탛·퍃헿) �샣왗쬂 믗혗탛쨤퍃(‘23.3)픿 휌탧픷왗 4샻 쭿퍷 51먗 믗혗 쨗뭯·먗켛뫷 왗쬂
 쫯혗솿 탛켟 심 퍃헿쟘 �몿 먐 �ힿ

햋웇: 뫻몿쭻�쇔쫯솿햋웇(2024.1), 뭨왗쬂캫폀ힿ퓋

- (혗홫뫰혐AX) ‘AI 햋픣혗홫헿얰1.0’픿�캫폀컘캫켬탛솿좣

 (AI햋픣혗홫 캫) AI·왗쬂 밫쨓 ‘햋픣혗홫 켛솿 왗혘’읷 � 혗홫뫰혐 ힻ삠읷 �ힿ뫛, 
2030뼿뱇ힻ AI햋픣혗홫 캫픣 30% 핯캼, 혗홫컘캫켬 20%핯캼 캼 좤

 (캫폀 샻헿) 핳뭧 뭧홫쪻퐻 컘캫켬 헻 뺗혗 믴쫰밫 퓿 햋쇔�, 홫켛, 쨓솿� 심 훷옠캫폀핓 
컘캫뫰혐픿 왗쬂 밫쨓핓 햋픣 �몿왗 헿 �ힿ 

햋웇: 캫폀쭻쫯솿쨊펳왛햋웇횀

 (핷쫳) ‘밫퀛햋퓋퍃쫯’퐻‘캧줳혗몫탟힘’픿몫뭨맻훷솿왗쬂헿얰�ힿ

- 핷쫳혐쭻삏왗쬂픿뽳쇔옠쭻홬픿몫‘캧핳앷’왗캫탗�삏쇔탗폋탧밫퀛·
햋퓋픿‘몸혗퍃헿쫯햠’ �몿왗쫯삏핯휌헿얰�ힿ

- (몸혗퍃쫯·밫쨓먐) 탧밫퀛쨊햋퓋핓뭨맻뫻잧�몿뭧�

 (혐휌풏줷햋 ힻ혐) 몸혗퍃헿쫯햠�ힿ쪐폋 핓멫, 뫰햌밫몿 쨊 캫폀풤 왗쬂픿 혐휌풏줷햋왗 ힻ혐
(’22.12)

 (쨓솿� 햋잸(Rapidus)): 2027뼿 펌캫픿 좤왗 삏 앷셏킟 왗혘읷 � 2nm 뫰혐 �샣왗ힼ 
쨓솿� 컘캫 폨엄픿 쫯, 왗쬂핓 쉋뿇 핳앷 햋잸 �ힿ

 (쾇쭻햠 쨊 휌쾇밫폀 픜켬) Go-Tech(2022) 캧폀픿 � 왗쬂·AI 픰쫰 밫퀛픿 쫯픛 휌쾇밫폀핓 
R&D쭻� 푳ힿ�뱇ힻ 헿훷밫 ힻ퓋

 (햋퓋뫰밄쟘 쫯) JOGMEC픿 휌탧픷왗 훷 앷핯뼃킟(Lynas) 심 푳묌캫 햋 쨊 짳뺓짳�잧탗쟃 
폨 �읓 탗 �뭯(’26.1 퐃혐)픿 � 탧쭻 뫰밄쟘 퍃혐켬 먐

햋웇: 핷쫳몸혗캫폀켬쨊펳왛햋웇횀
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- (캧뭧·쫯밄) 쟇켬헼핳옠뺗쾇읷퓿핓웇·줷읓심햠폋왗쬂픿풫켛햀삏
캧줳혗몫좣셳픿뭧�뫛, 솿햀쫯홫밃ힻ퓋쨊RING왗혘(ힻ햋�-밫폀쟟�)픿 
�ힻ폨쟙�왗쬂캫맻쾈

 (햠 햀 맻쾈) 핳옠뺗핯 탧맼 핓웇·줷읓 심 켗찿킟 햠폋 왗쬂픿 풫켛 햀폧 탟힘 휌탧핓
캧줳혗 몫 좣셳 뭧�

 (쫯밄 샻) 핳옠뺗핯 탧맼 줷읓·켗찿킟 쭿퍷 왗쬂 솿햀픿 맻쾈밫 퓿 솿햀 쫯홫밃 쨊 맻
혗솿읷 탛켟폧 퀓풏 밫폀핓 �밫 ힿ햀 햠쪸 퐿

 (ힻ폨 짻� 캫) RING 왗혘29)읷 � ힻ햋�퐻 왗쬂 밫폀픿 쟟�픷왗텣, 뾈펯� 심 ힻ폨쪿 
숗 핳옠뺗 쾇 좣셳 쨗뭯

햋웇: 핷쫳몸혗캫폀켬쨊펳왛햋웇횀

- (믗혗·퍃헿·훻) 캼풤�ힿ픿퓿혗솿헼밫쨓쟃옣

 (팿뺛왗믳 믗혗 ) 솿왗뭋�쪐 먗혐(’23.4)픿 � 탟푳핯쇔왗쬂핓 뫰솿 훷픿 ‘퓋몤 홫햌
쾇�’왗 쭿읓폧 헿졯 풤삏 심 켛혗헼 혗솿 혐찿 샣

 (믻왗쪇 훻 훷솿) 켗찿킟 왗쬂 퍃헿밫훻(JIS)픿 혐잸, 핯읷 ISO(뭨혗훻밫뭧)훻픷왗 캫탗� 
믻왗쪇 탗햠폋켗 핷쫳탘 왗쬂 풯폼 좣셳 훷솿뮇 켛혋

 (RaaS 탗햠 켬) 혗홫캧맻 팿샇 풯풤햋 휌탧핓 퍃헿뫻잧�몿읷 뭧�폧, RaaS(Robot-as-a-Service) 
밫쨓핓 뭧쇀 왗쬂켗찿킟 탗햠 먗읷 슲쨖�

햋웇: 핷쫳몸혗캫폀켬쨊펳왛햋웇횀

- (짳얓켛혋) 줳컲(Moonshot) 왗믳얣픿�2050뼿퐿헿햋픣왗쬂탟픿좤왗AI 
픰쨊핳��밫퀛심뫛퓿·뫛퀓핰R&D ힻ쾈�ힿ

29) METI_Policies_Robot Industry



믻왗쪇왗쫯킟캫폀ힻ쪻퐻핷뫰밄쟘찿뭋쨊탗캧혋 

04   뫰밄쟘샣몿쪿먐·퍸혋쭿켘

 (폀킟잷) ‘휌뭨핓홯냕’핓뭨vs ‘햋잸폨엄쫯’핓핷쫳

(뭨) [햋퓋�퍸] �읓줷(92.4%),폼뭧햋켘(86.9%) 심탧퓋웇퐻밫�쾇햧핓
휌뭨핓홯솿혃샻헼핳캼

(핷쫳) [쾇햧먐뭨] 퀓먐, 켳앷짴심�샣쾇햧쭿퍷폋켗켳몿�뫛핓몸햼옠픿쫯픛, 좣�
햧햋퓋(Recycling)심햋퓋퀗밫퀛폋켗솿풫퓿

 (짳싗킟잷) ‘�몤휌’핳뭨vs ‘탗햠햠퍀’핓핷쫳

(뭨) [햋잸탗솿] 먋쾈밫·켷켗쭿퍷폋켗핷쭻뭨캫켬뫷햃픷뺓, 폧헿탧쭻햋잸솿삏
40%샻젳줷엧햃픷졫혗펯밫심훷풏쭻핓핷쫳뫷휌뭨폋샻핓홯솿뾍핇

(핷쫳) [쭻쇀혋] 혐짻먋쾈밫쭿퍷켳몿60~70% 혋픛뫛햃픷졫, 켗쫯좣�혐짻혗펯심
뭧쇔밫퀛폋켗퍐솿헼탛욫켬쫯

 (샟풯킟잷) ‘풤·ힻ삠’핓뭨vs ‘믻왗쪇훻’핓핷쫳

(뭨) [퀓햠·AI 쨊SW 먐혋] 왗쬂짻솿켳몿1퓿핓��퀓풏몸, AI 쨊SW 밫퀛
뺯햧읷�뫛쭻맻맻�켗찿킟왗쬂탗햠픷왗핓ힿ�맻쾈휌

(핷쫳) [퀓ힼ�·믻왗쪇훻] 쾇햧-쭻-퐿혗픷왗핯펯ힻ삏뺯햧숗뫰밄쟘픿쨏�픷왗
캫폀풤왗쬂핓믻왗쪇훻픿훷솿졫, 샻믗좣뫰혐�(SI) 폨엄풫퀓

뫰밄쟘샣몿쪿ꭧ 仼핓먐·퍸혋찿뭋
뭧쭿 뭨(퀓햠·켬햠) 핷쫳(퀓ힼ�·퍃혐)

폀킟잷
퓋웇

쨊
쾇햧

먐혋 - • �샣쾇햧 밫퀛 쇀혋 쨊 좣� 풤 햋퓋
햧풤 밫퀛 풫퓿

퍸혋 • �읓 쨊 폼뭧햋켘 심 휌뭨 핓홯
탧 쨊 밫�쾇햧 퀓햀 핓홯 • �읓 줷 휌뭨 핓홯 뾍핇

짳싗
킟잷

쭻
쨊

좣싃

먐혋 • 먋쾈밫 쨊 켷켗 쭿퍷 핷쭻 뭨캫
켬뫰 쨊 펌캫 먗탗

• 혐짻 먋쾈밫 켳몿탗햠 60~70% 혋픛 쨊
뭧쇔혗펯 밫퀛옠 퍐솿헼

퍸혋
• 탧쭻 햋잸솿 40%샻 혐�
• 뫛혐짻먋쾈밫 심 훷풏 쭻 샻푳

핓홯

• ힻ삠 밫퀛(AI쨓솿�, 폼캼핳탘) �퍸
• 왗쬂 뺯햠풤 5G좣싃, �콆 심 푳 핓홯

샟풯
킟잷

퐿혗
·SI

먐혋
• 왗쬂짻솿 켳몿 1퓿 �� 퀓풏
• AI·SW밫퀛 뺯햧 맻쾈
• 켗찿킟탗햠 챛읳 켬햠켳

• 뫛혐짻 캫폀풤 왗쬂탗햠 믻왗쪇훻 훷솿
• 쾇햧-쭻-퐿혗 뺯햧숗 뫰밄쟘 쫯픛
• 햋쇔�·헿햋 심 샻믗좣캫폀 SI�폨엄 풫퀓

퍸혋 • 왗쬂밫폀 쨊 SI밫폀 샟퀓 폼켳
• 휌뭨·핷쫳캫 헻맻 캫폀풤 퀓햀 힘맻

• 켗찿킟/SW 폨엄픻 짳·휌쫯샟 폯퓿
• 휌헻맻·쫯밄 왗쬂탗햠폋켗 휌뭨

�몤풤
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Ⅴ 몫왛쨊샻핌쨤퍃

01   몫왛

 믻왗쪇왗쫯킟캫폀핓뭧홫헼엧샟핿샻헿휌

왗쫯킟 캫폀픻 샣퀗 싗퓣펯 혗홫폋켗 AI·SW·셫핯�맻 �숗 ‘ힻ삠 맻�캧킧
(Intelligent Value Chain)’휌탧픷왗밄몤햧숓뫛햃핇

- 믻왗쪇왗쬂퀓풏삏샣쟟휌탧폋켗�(밫밫+ SW+SI)쾏웣콓휌탧픷왗챛읯몇헿 
휌핯졫탧쭻핓ힻ혐헼잧킟�쨊쫯퍃믗혗먐맻캫폀켬햠핓탧혗퍸풏핳

캫폀핓쭻맻맻���퓋�핯퐿혗홫잸샣몿폋켗탧헿얰쭻핓홫샧퍃혐켬, ힻ삠
혗펯폨엄, 탗킟��(SI) 쨊풯폼셫핯�얦밫퀛왗핯쇔졫뭨맻맿횀몸햼펌캼

 뭨왗쫯킟캫폀핓탧뫷혗삏샟풯킟잷휌탧핓켬햠뭧홫읷폀킟잷뫷짳싗킟잷
뱇ힻ폫몫삏믛햜뫰밄쟘뭧홫왗헿뺓맻퍷

쫳쫯뫛켗삏핯엧뫻혋폋켗·핷왗쫯킟캫폀핓뫰밄쟘샣몿쪿뭧홫읷찿뭋쭿켘뫛
뭨캫폀핯ힼ졯뭧홫헼뫷혗퐻헿얰헼쨤픿홫쟘

 핯폋뭨왗쫯킟캫폀핓ힻ쾈맻삠켬햠픿퓿켗삏‘뫰밄쟘퍃혐헿얰’뫷‘탛탗햠
켛혋헿얰’핓퀓풏훷솿얔헿얰풏

뭨왗쬂캫폀픻퐿혗·SI 몸햼옠픻햃픷뺓, 폼켳밫폀핯쟉뫛탧쭻·쾇햧믻왗쪇
핓홯솿맻뾍팿뫰밄쟘�몤폋�퍸뭧홫

쨓졯AI·�탛·쫯퍃밫퀛·셫핯�핳앷몸햼옠픿풤졯믻왗쪇탛탗햠픿켛솿밫홯햧

밫퀛먗쨗핯뺓뭨캫햋�읷좤왗캷밫쫯샟, 퀓풏읷밫혋픷왗뫰밄쟘헿쨓픿몧핳삏
헿얰헼헿풏



믻왗쪇왗쫯킟캫폀ힻ쪻퐻핷뫰밄쟘찿뭋쨊탗캧혋 

02   샻핌쨤퍃

뭨왗쫯킟캫폀핓몸햼옠혗뫛읷퓿샻핌�몿

❶ [얔1] 뫰밄쟘퍃혐헿얰

(1) 짳싗킟잷(쭻)핓뫰밄쟘햋잸쨊샟쪻

(밫폀헿얰) 퀓풏(퐿혗샻밫폀)-뫰밄(쾇햧·쭻·햠찿) 밫폀맿뫰쇔R&D 옠먐

 뭨뺯왗쬂먋쾈밫·켷켗밫폀핯짳싗킟잷샣몿핳핷쭻쭻뭨캫폋켬뫰핇폋솿퀓풏
밫폀픻뫰밄밫폀핓얔옃�싗쭻햧퐻ퟃ잧킟�, 뭋�찿풤쭻샯픷왗뭨캫읷훷헻삏
쌗옃쟃홯햧

 (퀓풏폫몿뫰쇔R&D 훻) 뫰밄휌탧핓먗쨗뫻픿�, 밫샣몿쭻�퀓풏밫폀핯
�폧폧킟픿혐핓뫛먗쨗헿뫷혐픿볓삏‘퀓풏밫쨓먗쨗’ 왗켳킟혐잸

 (탟힘밫쨓풫켛뭧쟟퍸) 뫰쇔먗쨗쭻핯퀓풏밫폀핓켬삠멻힘(POC)읷�뫷몸풫, 
폫맿쾇풏줷엄핓핷혐찿픣픿핓줯헼픷왗뭧쟟삏뭧쾈옠햃삏뼃탨�몫

- 퀓풏밫폀픻뫰밄쟘홫샧핯퓋픿�맻몤캼옠픿뾍핯뫛, 뫰밄쟘샣혃잧킟�읷퐿
퀓햃픷졫, 뫰밄밫폀픻샻밫폀뺤탟헼픿쫯믻왗쪇탗햠ힿ�밫쨓쟃옣맻삠

 �뫛|  �믷뭨뺯밫폀맿‘먗쨗-탟힘-뭧쟟’ 옠켬뫰캧옻

 SBB��삏 좣샄 먋쾈밫심 혐짻 먋쾈밫 뭨캫 쨊 펌캫 �몿읷 �ힿ 휌픷왗 샻햋쇔� 믳웴뫷
옠 혗핓 탟힘�킟읷 ힿ 휌핯졫, 쐋 샻� 왗쫯킟얤핓 쾇 좣챇잧 얦 ‘좣쪛싗’ 
탧쭻 뺯 뭧쇔밫 뫰쇔 먗쨗폋솿 �폧 휌(쟟핷몸혗, ‘25.11.5)
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 (혐�뫷혗) 뭨캫잧킟�쭿샯퓿혐�ힻ퓋쨊뫰뫰훷솿�밫탗햠��ힻ퓋

 (뭨캫탧쭻밫퀛탛욫켬쫯힘ힻ퓋) 퀓풏밫폀핓맻햠�햠쪸핳뫛햠잧킟�읷쾇밫
퓿뭨캫쭻򟻘밫폀샻캼혐�밃픰밫뫻핯샴쭻핓켬삠짳샧쐋삏몫픷왗핳
몸혗헼쾋탟픿쫯힘삏왗믳얣탛켟풏

- 뭨캫쭻캧풤밫폀폋샻쫯힘웇핳�픿혗뫰뫛, 쫯힘솿읷힘퍜삏쨤탘픷왗
뭨캫쭻솿햀핓몸혗헼핰픿뾍폧퍷

 (뫰뫰훷솿�밫탗햠��쨊탟힘셫핯�쫯) 뫰뫰밫뫻, ힻ햋�, 뫰밫폀심핯훷뫻삏
왗쬂쫯밄캧폀탗, ‘Buy Korea 핳켷찇’ 혗솿읷솿햀짷맿퀓풏읷켛솿퍷

- 뭨캫탧쭻픿�햧왗쬂폋샻햀�맻혋픿쭻폧멫뺓쫯홫밃ힻ퓋찿픣캼쨤탘

- 짳뭨핓Buy America 혐��엷WTO 혐쭻홫샧혐(GPA) 샻캼폋켗혗푳숗ힻ햋�쨊혐 
뫰뫰밫뫻핓왗쬂솿햀캧폀폋뭨캫쭻핓풤픿픛솿삏ힻ퓋혐�멻�풏

샟읳뭨맻핓픛캧ힻ퓋캧옻
ힻ퓋헿얰 쪟�쟃� 캧옻

밫퀛탛욫켬 쫯힘ힻ퓋 EU핓 픛엸뫰쇔핯핰왗혘
(IPCEI)

• 헿얰캫폀핓 �밫 밫퀛·탗햠 잧킟�읷 혐쭻맻
켛혗헼픷왗 쭿샯폧 짷맿햋읷 �ힿ

뫰뫰홫샧 풫샻 짳뭨 쨏핯 팿졏잧�
(Buy America) 홫

• 짳뭨 혐쭻삏 뫰뫰 왗혘폋켗 짳뭨캫 혗픿
풫켛 뭧쟟솿왘 믗혐

햋웇: 맼혐쭻핯ힻ�홫
* WTO 혐쭻홫샧혐(GPA) 샻캼폋켗혗푳숓삏ힻ햋�쨊혐뫰뫰밫뫻핓왗쬂솿햀캫폀폋‘Buy Korea’읷헿얰헼픷왗풤

샟졯뭨캫쭻핓�밫탟힘셫핯�퐻탗햠탛욫쫯맻삠

(2) 폀킟잷(퓋웇·쾇햧)  햋잸쨊퀗컘�몿뭧�

 (밫폀헿얰) �(聡)�읓쨊샻�쾇햧밫쨓‘Core-Tech’ 쇀잸�ힿ

 (�읓헻먋(HRE-Free) 쨊찿�읓뭧쇔몿홫밫캼풤) 뫛퐣햋옠핯퀓핳왗쬂좣�폋켗
휌�읓(Dy, Tb) 캧풤픿쨫혗‘휌�읓혗왗좣�’ 켟몿쨊펌캫밫퀛쫯풏

 햋켘햋�맻폁삏잯엨�킟좣�(SynRM) 심잧킟�맻폁삏탛혗먗쨗풏

- 뭨LG핯뽳�솿휌�읓읷틫ힻ퍅삏폼뭧햋켘픿먗쨗,  뫰밄쮃퍃잧킟�퐿뽳옠핷홫



믻왗쪇왗쫯킟캫폀ힻ쪻퐻핷뫰밄쟘찿뭋쨊탗캧혋 

 �뫛|  ��읓쨊샻�쾇햧밫쨓밫퀛�ힿ푳뭨훷풏밫폀캧옻

 쇀핷 ힻ졓킟(Siemens)삏 폼뭧햋켘픿 헿 캧풤ힻ 퍅삏 SynRM밫퀛픿 캫폀풤 왗쬂 쨊 밫몿폋
헼풤폧 �읓 맻몤 쪻쇔 잧킟� 쨫혗

 짳뭨 �킧앷(Tesla)삏 �켳샻 헿밫� 좣�폋켗 �읓 혗왗읷 켛펳졫, 앷핯 밫쨓 뫛픣
좣� 켟몿왗 뫰밄쟘 엧샟핿 쪻 훷솿

햋웇: 맼캧핯ힻ쨊펳왛쫯솿햋웇�홫

 (찿휌뭨뮇뺯ힼ혌컘캫�몿멫혋쫯) 훷, 쭼짳심찿휌뭨뮇묌캫밫폀(ASM, ReElement 
심)뫷헿얰헼혗읷��뭯쭻�밃혗홫뱇ힻ햂삏쇀햋뫰밄쟘뭧��ힿ풏

- 푳폋켗퀓햀�읓뾈�줷픿뭨뺯폋켗ힼ혌밃쾈퓋쨊밃폧햋켘혗홫캧폋
뫰밄삏핷뫻컘캫핳앷(Mine-to-Metal) �풏

 (혐�뫷혗) 솿탗묌캫밫쨓햧햋퓋�몿뫛솿

 왗쬂캫폀핓먋쾈밫·켗쫯좣�심폋캧풤숓삏�읓, 폼뭧햋켘픻휌뭨핓홯솿맻쟟풫뾍팿
뫰밄쪻쇔켬, 맻몤밄심, 퀓󵾰혗폋�퍸뭧홫ힻ쾈

- 왗쬂캫폀퀓풏힘맻쾈폋켗뫛켬삠좣�·햋켘퀓풏솿힘맻햠밫헼픷왗쫯맻삠 
샻퍃뫰밄퓋쫯맻퀓

 (햧햋퓋�엧킟�뭧�) 휌뭨핓홯솿맻혃샻헼핳�읓·폼뭧햋켘핓뫰밄쮃퍃쾇읷퓿
좣�·왗쬂폋켗햋퓋픿퀓·혐�·햧혗홫삏ힻ폨밫쨓‘솿탗묌캫�엧킟�’홫켬풏

- 핷쫳픻HDD·좣�폋켗폼뭧햋켘픿90%핯캼퀓삏켳몿�뫛퀓훻밫퀛쫯픛

- EU삏CRMA(헿얰묌줷쪐)픿�2030뼿뱇ힻ햧풤찿휌15% 핓줯, 뫛ퟃ햧풤
햋켘핳힘·홫샧핳켷찇혗뫰

햧햋퓋솿탗묌캫컘�몿뭧�캧옻

핷쫳

• Hitachi Metals·Dowa맻  HDD·좣�폋켗 NdFeB 햋켘픿 퀓·혐혗·햧혗홫삏 켳몿 �뫛
퀓훻핓 솿탗묌캫 밫퀛 쫯픛

• 핷쫳 햋퓋폋뼃ힻ�(JOGMEC) 훷솿왗 솿탗묌캫 밫퀛 R&D·탟힘·뭨맻찿� 폫몿 혐� �ힿ
• 햋뭨 밫폀핓 햧풤 햋켘 캧풤 찿휌 샻 → 휌뭨캫 핓홯솿 퐿

EU
• EU 헿얰묌줷쪐(CRMA) → 2030뼿뱇ힻ 헿얰묌줷 햧풤 찿휌 15% 핓줯
• 쪣밫폋 Umicore·얌킟 Carester 심 �읓 햧풤·혐혗 밫폀 픜켬
• 햧풤쾇햧 캧풤 탗 CE 핳힘·홫샧 핳켷찇 쭻폧

햋웇: METI(2023), JOGMEC Annual Report(2022~2024), EU CRMA(2023)

 (�밫탗햠��ힻ퓋) 핯읷퓿햧풤�읓읷풤왗쬂·헿밫캫폀풤쭻폋샻
뫰뫰홫샧맻혋·켳퍜뫰혗·핳힘혗심�밫탗햠켬픿퓿혗솿헼픛핳�쟃옣풏
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❷ [얔2] 탛탗햠훷솿헿얰

(3) 퀓풏훷솿·�ힻ퀓�샻헿얰

(밫폀헿얰) 혗홫먐혋픿풤�ힻ퀓�샻

 뭨픻혗홫뫰혐�헼폨엄뫷챛읳�킟�쟃핯ퟐ삠옠픿쫯뫛햃픷뺓, SI 밫폀핓
폼켳켬뫷뫻옣뺤탟헼쭻홬핯탗햠샻쨊푳ힿ�핓혗퍸풏핳픷왗햌풤뫛햃핇

 뭨솿�믷뭨뺯킟쟃�잧쫯밄캧폀, 샻·휌쾇캼컘옠캧폀, 쪛뺣심푳셫좣켷�
뭧�뫷혐폋켗샻밫폀-휌쾇SI-쭻캧맿�쾇탗펿뭧홫맻켬숓졫�ힻ퀓�밫쨓쟃옣

 핯폋뭨솿‘왗쬂헿줳밫폀(퍰�폨)-헿줳SI-쭻캧’ 폫좣셳픿뭧켬폧, 탗햠먗�픿
퓿�ힻ퀓�폨엄픿헼믴먐풏맻햃핇

- ABB·FANUC 심믻왗쪇밫폀싟폨탗OEM-SI 뼟퓇�읷풤��(Turnkey) 햋쇔 
쾏웣콓뫰밄좣셳픿풯폼뫛햃핇

 �뫛| 믻왗쪇밫폀핓��(turnkey) 햋쇔쾏웣콓뫰밄캧옻

 (ABB Value Provider Program) ABB삏 헿켳몿헼픷왗 Value Provider Program픿 풯폼졫, 
ힻ SI뼟퓇� 1,000폧뫮픿 풤폧 �� 쾏웣콓 퀓� 샻(ABB Annual Report 2024)

 핷쫳 뺔(Fanuc), 퍷킟�퐻(Yaskawa) 폨탗 푳 멫혋 SI 뼃읷 밫쨓픷왗 � �ힻ 뫰햠
햋쇔 켟찿읷 뫰밄

 (혐�뫷혗) 푳왗혘폫몿‘K-왗쬂�ힻ’ 핓믻왗쪇뺤탟헼��ힻ퓋

 혐쭻삏밫폀핓‘�ힻ퀓�탟헼’ ��픿퓿혐�헼픛솿쨊ힻ퓋풏

- 뭨캫왗쬂·쭻핓켬삠먗켛폋솿쮃뭧, 믻왗쪇탗햠뺯샻믗좣펌캫앷핳헼풤캧옻쭻홬픷왗
풫잧밫폀핯��(Turnkey) 심샻퀓훷몸햼폋켗뭧홫헼몿홯햧

- 푳쨗훷�삏샣퀗샣핓켬삠쫯샟①탗킟��풯폼퍃혐켬②탛쾈픛ힻ쫯퀓�몿
③햠멻힘픿�풫켛맻밫훻픷왗켟혐



믻왗쪇왗쫯킟캫폀ힻ쪻퐻핷뫰밄쟘찿뭋쨊탗캧혋 

 뫰뫰훷솿‘K-왗쬂�ힻ’ ힿ�왗�밫탗햠(Captive Market) 켛혋풏

- (헿얰헼ힿ�ힻ퓋) 뫰헼먗쨗퓋홫(ODA) 심혐쭻뫻폧푳캧폀�ힿ탗‘뭨캫�ힻ솿햀’픿
퀓뫷폀픷왗좀탗풫잧밫폀핓믻왗쪇탟헼쫯읷퓿뭋쉋쫯쟃옣ힻ퓋

 ‘K-왗쬂�ힻ’ 풫샻밫훻쟃옣쨊퀓�잧킟�쭿샯�몿뭧�

- (혗솿헼핳켷찇) 샻푳퓋홫쨊옠캧폀핓퀓밫뫻켛혐맻탗, 뭨캫왗쬂햋쇔쾏웣콓
헼풤폧쭻쨊탧쭻뭨캫픣픿훷풏쨫혋좤픷왗탛켟솿햀픛핳먐

- (밃픰·퍃헿쟘ힻ퓋) 휌쾇·휌몧쭻캧쨊탗킟��(SI) 밫폀핓��캧폀�폧폋쌫읳
�밫햋·풯폼잧킟�퐿읷퓿왗혘헿풤핯쫯힘쨊퀓�밃픰샻ힻ퓋풏

 �뫛| 핷쫳탛폋뼃ힻ·캫폀밫퀛먗쨗밫뭧(NEDO)핓뭨혗탟힘캧폀

 핷쫳픻 NEDO(New Energy and Industrial Technology Development Organization)읷 �
쇔뺣팿·핳솿 심폋켗 폋뼃ힻ뫻잧탗킟�·킟쟃믳잧싗 밫퀛 심 햋뭨 밫퀛픿 푳 햠폋켗 ힼ혌
헼풤·멻힘삏 뭨혗 탟힘캧폀(International Demonstration Project) �ힿ

 푳 혐쭻·뫰뫰밫뫻뫷 폫몿숗 샻 왗혘폋 핷쫳 밫폀 �쾇탗펿핯 �폧 켟몿·뭧�·풯폼·픛ힻ
쫯퀓뱇ힻ  헿훷밫 탟힘 퀓

 탟힘픿 � 쫯 풯풤 켬뫷퐻 셫핯�삏 믻왗쪇 폼폀 쨊 쾈 캼풤 퀓훷핓 뫰탘 풯풤탟헼
(reference)픷왗 풤, 혐쭻핓 찿풤 쭿샯픿 � 밫폀핓 푳탗햠 ힿ햀 쭻샯픿 뭧홫헼픷왗 퐿 

햋웇: NEDO, International Demonstration Project 뫻옣뫰탘햋웇

(4) 혗탛욫켬먐쨊찿뫻켳햠쪸쾇

 (밫폀헿얰) 쫯퍃·탛욫켬밫쨓‘�잫왗쬂(Clean Robot)’ 휌탧�쪿쟃�

 �믷 휌뭨캫 왗쬂 핷쭻폋켗삏 퓋몤혌쾈·쫯퍃뭧홫맻 쮃좀 캧옻맻 핳숓졫, 왗쬂핓
‘캧핯쩿탛욫켬’핯컃왗풯뫰밄쟘잧킟�왗쭻캼

*퐃) 휌뭨픛샃잧Go1 왗쬂폋켗줳켗숓ힻ퍅픻퓋몤혌쾈밫삠핯쨗몧쇷푳쭻폋켗왗쬂픿퓋몤혗펯
퀓햃삏쫯퍃�퍸혋핯홯햧샟삏캧탟핯쫯퍃헿줳쟟�30) 읷�뫰먗숗쨏햃핇

 쇔탗폋 픛엸·짳뭨 탗햠픻 왗쬂·AI탗킟�핓 ‘퍃헿·쫯퍃·셫핯� 줯몫켬’ 풏뭧맻 챛읯몇
먐숓뫛햃핇

30) SecurityWeek(2025.4.1)
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- EU AI Act삏왗쬂·AI 밫쨓햋쇔탗킟�픿‘뫛퓿뭫’픷왗쭿읓폧퍃헿·셫핯�·쫯퍃
밫훻픿�몇먐

- 짳뭨훻밫퀛폫뭧밫뫻NIST맻쨗캧핯쩿쫯퍃옃핿퓇�폨탗혗홫·왗쬂혗펯탗킟�핓 
쫯퍃·셫핯�줯몫켬쫯읷먐몇풏뭧, 핯삏믻왗쪇뫰밄폀�핓퀓훻퀓밫훻핯숓뫛햃핇

 (쫯퍃 �쪿) 풫잧 밫폀픻 혐짻 혗홫 밫퀛뫷 IT쫯퍃먐혋픿 몫 ‘�잫 왗쬂(Clean 
Robot)’ 헿얰픷왗휌뭨헻맻·밫퀛�몤잧킟�읷쨤펯퍷

 (잧짳펿 뫰얰) 먐숓삏 믻왗쪇 쫯퍃 믗혗(짳뭨 NIST, EU CRA)폋 켛혗 샻핌폧, 
탛욫켬핯퀓핳뭨쨤·뫰뫰·핓웇심잧짳펿탗햠픿ퟌ휌뫰얰퍷

 �뫛| 쫯킟�샟핯뺓짴킟핓“Trusted Robotics �핳”

 SPOT, Stretch 심 훷풏 왗쬂폋 샻 셫핯� 퍏, 혌믷혗펯, 퓋몤 혗펯뫻잧 심 뫛솿 쫯퍃켟몿읷
먐졫 ‘Trusted Robotics’ 헿얰픿 �ힿ, 뫰뫰·뭨쨤 쭿퍷폋켗 믻왗쪇 탛욫솿읷 쫯

 (혐�뫷혗) 뭨뺯훻탗·핳힘�몿핓뭨혗훻혐

 믻왗쪇왗쬂·햋쇔탗햠폋켗EU핓CE핳힘핯뺓짳뭨UL 핳힘심푳핳힘�싘픻퀓핯뺓, 
뭨뺯휌쾇왗쬂밫폀픻핳힘찿풤·탗맿쭻샯핯�,푳ힿ�핓맻햠�찿뫻켳햠쪸픷왗햌풤

혐쭻솿왗쬂캫폀픿뭨맻헿얰캫폀픷왗픜켬뫛햃픷뺓, 뭨뺯탗·핳힘�몿맻뭨혗훻
(ISO/IEC)뫷�쭿혐숓ힻ퍅팿밫폀핓푳ힿ�뫷혐폋켗휌쫰핳힘·햧탗쭻샯핯
ힻ쾈숓삏뭧홫헼줳혗홯햧

- 켷켗·혗펯밫·왗쬂심픻퍃헿·쫯퍃·EMC 탗픿좣쉋퀓퍷삏셫, 뭨뺯탗
켬헼켗맻캼핳혐숓ힻ퍅팿켟몿-탗-퀓�핷혐핯샻멫ힻ폫숓삏탟ퟃ헼햠쪸픷왗햌풤

 (훻핷�) 뭨뺯탗·핳힘�몿읷뭨혗훻뫷1:1 혐폧, 뭨뺯핳힘쟇픷왗푳�풤핯
맻삠솿왘혗솿먗풏

- 핷쫳픻햋뭨핳힘(JIS)뫷뭨혗믗몤(ISO/IEC)뺯풤픿1:1왗혐뫛, 뭨혗뫰핳탗밫뫻
(JQA·JET)픿�뭨뺯탗켬헼켗맻푳핳힘픷왗헿숓삏뭧홫읷뭧�

- 짳뭨쐋UL 쨊NIST밫쨓캫폀혗펯·왗쬂퍃헿·캧핯쩿쫯퍃탗�몿읷뭨혗훻뫷폫몿 
믻왗쪇켬픿먐삏심켛혗헼샻핌�ힿ휌
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┉芗㍚嫎☔ 仼儖嚀危䄄哅는⚡, 
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邮鵱榤哅㷀, ⹆縒乢邮鵱榤哅㷀꞊䷓瓀, (2025.6.11.)

ロボットꪵ⽜㲔杯⚡閱, ロボット二䡵樋, (2015.1.23.)
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ロボットによる⚡変ꪵ䫟⚡閱, 
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㵸硔榟, 榤哅榫ロボット䤗の硌礴鐧削2024䇗䈱撶

仼儖는溿狒, 䍚まるわが㎁デジタル꞊邮⿁の╈㎁❣㰆, (2025.1.17.)
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(2025.4.1.)
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2020-2026, Sept.2020
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JETRO, Japan Robot Week 2024 Behind Japan's world-leading robotics industry, 
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Automationworld, SCARA Expands Fanuc Small Robot Lineup, (2017.11.30.)
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